DENOMINACION: BRAZO ROBOT LOTE:

CODIGO ARTICULO: |BRRO 033-150

1.- DEFINICION

Brazo robot educativo articulado programable, con disposiciones y movimientos
similares a los industriales. Con posibilidad de montarlo y desmontarlo multiples
veces.

2.- CARACTERISTICAS GENERALES
Debe tener como minimo:

» 5 ejes de movimiento o grados de libertad (base, hombro, codo, mufieca y
pinza).

= Servomotores de precisidn con engranajes y las piezas auxiliares necesarias
para permiter realizar movimientos de posicionamiento precisos.

» Estructura de materiales duraderos y ligeros como plastico resistente o
aleaciones de aluminio para facilitar la manipulacion y reducir el riesgo de
danos.

» |Interfaz de programacion: Debe ser adecuada para estudiantes de ESO,
preferiblemente mediante un entorno de programacién visual basado en
bloques , compatible para el entorno Windows y Lliurex.

» Conectividad: Placa de control con las entradas y salidas adecuadas y con
cable para conectar al USB del PC.

» Facilidad de montaje: El proceso de ensamblaje del brazo debe ser educativo
y seguro, permitiendo al alumnado comprender la estructura mecanica del
robot.

= Documentacioon educativa: material educativo que acompane al brazo
robdtico, como manuales, tutoriales y ejemplos de proyectos para facilitar la
integracion en el curriculo educativo, en castellano y/o valenciano.
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