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Seccion |. DEFINICION DEL SUMINISTRO

I.1. OBJETO

El presente Pliego de Prescripciones Técnicas (PPT) establece los requisitos que deben
satisfacerse en el suministro de los siguientes bienes: ROBOT DE DESACTIVACION DE
EXPLOSIVOS CON GEOMETRIA VARIABLE para dotacién al SEDEX de la Guardia Civil. Los
requisitos se agrupan en:

e Requisitos de los bienes objeto del contrato de suministro.
¢ Requisitos que deben cumplir las actividades del contratista al ejecutar el suministro.

e Requisitos para la aceptacién del objeto del contrato: pruebas de aceptacion técnica y
criterios de aceptacion y rechazo.

1.2. DOCUMENTACION APLICABLE.

Los documentos de referencia que deberan utilizarse en la ejecucion del presente PPT son los
gue se citan a continuacion:

- Ley 9/2017, de 8 de noviembre, de Contratos del Sector Publico.
- Ley 24/2011 de contratos del sector publico en el &mbito de Defensa y Seguridad.

1.3. DETALLE DE LOS BIENES.

Bienes objeto del presente expediente de adquisicion:

CODIGO PPT DENOMINACION CANTIDAD
A Plataforma vehicular robética terrestre (UGV)
B Brazo robético articulado
C1 Cafién disruptor
c2 Afuste de cafidn disruptor, con sistema de punteria
C3 Dotacién inicial de municion del cafién disruptor )
D1 Escopeta EOD Las cantidades se
D2 Afuste de escopeta EOD, con sistema de punteria | €sStablecen en el PCAP del
E Sistema de vision expediente.
F Sistema de comunicaciones
G Consola de control
H Conjunto de accesorios
I Contenedor de transporte
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Los bienes objeto del expediente de adquisicion agrupan en las Unidades Bésicas de Suministro
(UBS) descrita a continuacion. En la siguiente tabla se indica la cantidad de UBS a suministrar y
la composiciéon de cada UBS:

CANTIDAD ANUAL DE
UBS1: Robot de desactivacion de explosivos con geometria variable UBS,s
Se indica en el PCAP.
ELEMENTOS DENOMINACION CANTIDAD EN UBS
UBS1-A Plataforma vehicular robética terrestre (UGV) 1
UBS1-B Brazo robotico articulado 1
UBSI-E Sistema de visién 1
UBSI1-F Sistema de comunicaciones 1
UBS1-G Consola de control 1
UBS1-H Conjunto de accesorios 1
UBS1-| Contenedor de transporte 1

UBS2: Cafndn disruptor y afuste con paquete de vision

CANTIDAD ANUAL DE
UBS,s

Se indica en el PCAP.

ELEMENTOS DENOMINACION CANTIDAD EN UBS
UBS2-C1 Cafon disruptor 1
UBS2-C2 Afuste de cafion disruptor con sistema de punteria 1
UBS2-C3 Dotacion inicial de municion del cafién disruptor 1

UBSS3: Escopeta EOD y afuste con paquete de visién

CANTIDAD ANUAL DE
UBS,s

Se indica en el PCAP.

ELEMENTOS DENOMINACION CANTIDAD EN UBS
UBS3-D1 Escopeta EOD 1
UBS3-D2 Afuste de escopeta EOD con sistema de punteria 1

El presente PPT se aplica a todas las anualidades del suministro establecidas en el PCAP del
expediente. Las cantidades a suministrar en cada anualidad y las fechas de entrega se indican en

el PCAP.
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Seccion ll. REQUISITOS

I1.L1. REQUISITOS DE LOS PRODUCTOS.

Para facilitar el uso del presente PPT los requisitos del producto (RQ) indicados a
continuacion estan codificados con una letra seguida de un nimero secuencial. La letra coincide
con el codigo del bien objeto de la adquisicion y el nimero establece la secuencia de requisitos
de dicho bien; los requisitos que abarcan a la totalidad de los bienes se codificaran con las letras
RDEXGV. Los requisitos de tipo general para el presente expediente de adquisicion se
codificaran con las letras EX.

1.1.1. REQUISITOS GENERALES DEL ROBOT DE DESACTIVACION DE
EXPLOSIVOS CON GEOMETRIA VARIABLE (RDEXGV).

Para los efectos de aplicacion del presente PPT el conjunto de bienes objeto del presente
expediente de adquisicion se denomina “robot de desactivacién de explosivos con geometria
variable (RDEXGV)”.

RQ RDEXGV-1. El robot de desactivacion de explosivos con geometria variable (RDEXGV),
sera un vehiculo terrestre no tripulado (UGV) dotado de un brazo roboético destinado a la
manipulacién o desactivacion de paquetes sospechosos de contener artefactos o artificios
explosivos y con capacidad para realizar la apertura de diferentes tipos de vehiculos (turismos,
medios y pesados). Su geometria podra adaptarse automaticamente al entorno donde tenga que
operar. Sera conducido y manejado a distancia y tendra capacidad robética de desplazamiento.

El RDEXGV cumplird los siguientes requisitos generales:
1.1.1.1. CARACTERISTICAS FiSICAS.

DIMENSIONES (mm)

RQ RDEXGV-2. Longitud del RDEXGV plegado <1000
RQ RDEXGV-3. Altura del RDEXGV plegado <1000
RQ RDEXGV-4. Anchura del RDEXGV plegado (sin contraccion lateral) <600
RQ RDEXGV-5. Anchura minima del RDEXGV con contraccion lateral* <432
(*) Es el ancho minimo de pasillos de aviones, autobuses y trenes.
MASA (kg)
RQ RDEXGV-6. Masa del RDEXGV con sus accesorios (incluyendo las baterias) <200

RQ RDEXGV-7. El robot podra desmontarse facilmente en piezas que podran ser
transportadas por dos/tres personas (incluida la plataforma vehicular).

RQ RDEXGV-8. El principal color del robot RDEXGV sera negro.
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11.L1.1.2. CARACTERISTICAS OPERATIVAS.
MOVILIDAD
Velocidad de traslacién (km/h) en terreno duro y horizontal
RQ RDEXGV-9. (valor tipico) 24
RQ RDEXGV-10. | Altura méxima de obstaculos que supera el RDEXGV =400
RQ RDEXGV-11. | Pendiente maxima que supera el RDEXGV en subida o bajada > 45%
CARACTERISTICAS DE CARGA OPERATIVA
A i i6 horizontal >1,8
RQ RDEXGV-12. ﬁ:;;r)lce maximo (m) de manipulacion del
vertical =227
Capacidad de carga (kg) del brazo robdético | 1,8 m =20
RQ RDEXGV-13. | en funcion de la separacion de la carga
respecto a su columna 0,5m 275
: Capacidad de carga del bastidor (kg) en la configuracién de
RQ RDEXGV-14. transporte. =130
AUTONOMIA
: Tiempo tipico (h) de autonomia operativa del RDEXGV con
RQ RDEXGV-15. (con cada juego de baterias) 24
CONDICIONES OPERATIVAS Y PROTECCIONES
Norma MILSTD810 G CH1
Condiciones ambientales o Minima: < -15 °C
RQ RDEXGV-16. operativas Temperatura (°C) Maxima: 3 509G
Humedad relativa (%) > 95%
RQ RDEXGV-17. | Proteccion ambiental (grado minimo) IP66

Caracteristicas de conduccion del RDEXGV

RQ RDEXGV-18. El usuario del robot RDEXGV podra conducirlo a distancia
(mediante la consola de control) o podra activar su desplazamiento autbnomo.

RQ RDEXGV-19. Para la conduccién a distancia el robot dispondra de los siguientes
tipos de camaras que transmitiran imagenes a la consola de control: caAmaras de
conducciéon, camaras de entorno. Estardn dotadas de iluminacion y capacidad de
zoom.

RQ RDEXGV-20. La conduccion se hara desde una consola de control ubicada a una
distancia segura para el operario.
Caracteristicas de navegacion del RDEXGV

RQ RDEXGV-21. El robot RDEXGV dispondra de las siguientes caracteristicas de
navegacion cuando se desplace en modo auténomo.

a) Capacidad de deteccion y de evitar obstaculos.
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b) Capacidad de seguimiento automatico de un objeto (o persona) en
movimiento.

¢) Capacidad de regreso al punto de partida cuando el robot esté quede fuera de
alcance del sistema de control o pierda la comunicacion.

d) Navegacion basada en mapas, hitos de ruta y ruta predeterminadas.
e) Capacidad de creacion de mapas del entorno en tiempo real.

Caracteristicas de servicio del RDEXGV

RQ RDEXGV-22. El robot RDEXGV se podra configurar para la prestacion de al
menos los siguientes tipos de servicios:

a) Configuracion para desactivacion de explosivos (EOD).
b) Configuracion de inspeccion.

c) Configuracion de aperturas.

d) Configuracion de transporte.

RQ RDEXGV-23. La configuracion EOD del robot RDEXGV permite la manipulacion
de objetos sospechosos y la desactivacion de explosivos ya sea con armas disruptoras
0 con cargas explosivas disruptoras.

RQ RDEXGV-24. La configuracibn de inspeccion del robot RDEXGV permite la
inspeccion visual de una zona y la manipulacion de objetos sospechosos. Todo ello
incluso desde el exterior accediendo con el brazo robético por una apertura de la zona
a inspeccionar (concretamente la inspeccion del interior de un vehiculo (furgoneta o
turismo) desde su exterior introduciendo de su brazo robdético, dotado de camara, por
las ventanillas del habitaculo de conduccién y la posterior manipulacion de objetos
gue haya en su interior).

RQ RDEXGV-25. La configuracién de aperturas del robot RDEXGV permite acciones
de apertura convencional de puertas, rotura de cristales de ventanas (incluso con
escopeta policial) y colocacion y activacion de cargas explosivas para aperturas.

RQ RDEXGV-26. La configuracion de transporte del robot RDEXGV permite el
transporte de cargas con una caja de transporte 0 de pacientes médicos acoplada al
bastidor de su UGV, también podra transportar un herido o accidentado con una
camilla acoplada al bastidor de su UGV. No esta prevista su adquisicién con el
presente expediente pero debera estar disponible por si la Guardia Civil decidiese
adquirirla en el futuro.

RQ RDEXGV-27. El robot RDEXGV tendra capacidad de modificar su geometria
combinando la inclinacién de su bastidor, el giro de sus propulsores y su ancho de
modo que adopte una postura adecuada para ejecutar las operaciones
correspondientes a su configuracion (esto se conoce habitualmente como “movimientos
de perro”). Aplicaciones tipicas son la manipulacion de objetos en el bajo de un
vehiculo o en estanterias o la subida de escalones.
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Caracteristicas de mantenimiento operativo del RDEXGV

RQ RDEXGV-28. EIl sistema permitira ser descontaminado frente a agentes NBQ
mediante chorro de presion de agua.

RQ RDEXGV-29. Todos los conectores del sistema dispondran de una tapa o tapén,
gue los proteja y asegure su nivel de estanqueidad y proteccién contra el polvo cuando
estos no sean empleados.

RQ RDEXGV-30. El sistema tendra capacidad de deteccibn y configuracion
automatica de los accesorios que se le acoplen o instalen (capacidad denominada
habitualmente “plug&play”).

I1.L1.2. REQUISITOS PLATAFORMA VEHICULAR (UGV).

RQ AO01: La plataforma vehicular (UGV) del robot RDEXGV (bien de adquisicién cddigo A) €S un
vehiculo terrestre no tripulado, con capacidad de movimiento roboético, que soporta todos los
elementos del sistema. Esta formada por: bastidor, sistema de propulsion, sistema de variacion
de la geometria, motores, sistema electrénico, sistema de alimentacion y elementos de
acoplamiento mecano-eléctrico-electrénico de los elementos del sistema que se ubiquen sobre
ella.

RQ A02: El UGV podra moverse y trabajar en todo tipo de terrenos (arena, grava, barro,
rocas y nieve).

Los requisitos de conducciéon del UGV del robot RDEXGV son los establecidos en el
apartado 11.1.2 del presente PPT.

11.1.2.1. BASTIDOR DEL UGV.

RQ A03: El bastidor del UGV del RDEXGV es una estructura prismatica hueca con
elementos de acoplamiento y anclaje para sus propios componentes y los componentes del
sistema que soporta.

RQ A04: El bastidor del UGV tendra una resistencia estructural suficiente para soportar, sin
deformarse, el peso de todos los elementos del sistema que se ubican sobre él asi como los
esfuerzos generados por el sistema de propulsion, los generados por los movimientos del brazo
robotico y otros elementos moviles del sistema (camaras, etc).

RQ AO05: El bastidor del UGV incorporara a ambos lados asideros o agarraderas para que
permita su transporte.

RQ A06: El bastidor del UGV tendra los alojamientos necesarios para acoplarle y anclarle
todos los motores del sistema de propulsion, conformando dos ejes propulsores (delantero y
trasero).

RQ AO07: El bastidor del UGV tendr4 un basamento para acoplar la base de la columna del

brazo robotico. La posicién de este basamento estara en el punto 6ptimo para la operacién
dinamica del brazo robotico. El basamento sera suficientemente robusto para absorber los
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esfuerzos generados por el funcionamiento del robot. Dispondra de elementos de anclaje que
aseguren el acoplamiento de la base de la columna en cualquier condicion de desplazamiento u
operacién del robot.

RQ A08: El bastidor del UGV dispondra de railes tipo “picatinny” en posicién y cantidad
suficiente para instalar de simultaneamente todos paquetes de vision (de conduccion y de
entorno (con su mastil).

RQ A09: El bastidor del UGV tendrd un alojamiento para el sistema electrénico, el sistema
de navegacion y los elementos del sistema de comunicacién ubicados en el UGV. También
dispondra de elementos de acoplamiento de los sensores de estos sistemas.

RQ A1l0: El bastidor del UGV alojara en su interior el sistema de alimentacién eléctrica.

RQ Al11: El bastidor del UGV dispondra de alojamientos o railes tipo “picatinny” en posicién
y cantidad suficiente para instalar los elementos de las configuraciones del RDEXGYV indicadas
en el I1.1.1.2 que no hayan sido mencionados anteriormente.

11.1.2.2. MOTORES DEL UGV.

RQ Al12: El movimiento de traslacién del UGV lo generan dos motores eléctricos de
funcionamiento independiente controlados por su sistema electrénico, un motor para cada lado
del bastidor. Estos motores se denominan motores de traccion y accionan los propulsores de su
lado del bastidor.

RQ A13: Cada motor de traccion incluye un sistema de engranajes para transmitir el
movimiento a sus dos elementos del sistema de propulsion.
RQ Al4: El UGV dispone de motores de accionamiento mecanico de la geometria variable

del UGV. Estos motores de accionamiento mecanico reciben el movimiento del motor de
traslacion del UGV y estan controlados por el sistema de variacion de la geometria.

1.1.2.3. SISTEMA DE PROPULSION DEL UGV.

RQ A15: La propulsion del UGV se hace con cuatro propulsores tipo oruga de
funcionamiento independiente controlados por su sistema electrdnico. El sistema tendra traccion
en sus cuatro propulsores (sistema de traccién denominado 4x4).

RQ Al6: El sistema de propulsion del UGV consta de un eje delantero y un eje trasero.
Cada eje esta formado por dos propulsores, uno a cada lado del vehiculo.
RQ Al17: El propulsor consta de: bastidor, rueda tractora, par de ruedas tipo “bogie” (ruedas

de rodaje) y correa-oruga. El propulsor forma un conjunto que se puede separar del bastidor del
UGV en menos de 1 minuto.

RQ A18: El bastidor del propulsor tiene un movimiento de giro controlado por el sistema de
variacion de la geometria del robot. Esto permite modificar su angulo de ataque al terreno.

RQ Al19: La rueda tractora es lisa en su banda de rodadura con barras transversales
uniformemente distribuidas que transmiten el movimiento a los dientes de la correa-oruga.

RQ A20: La rueda tractora recibe el movimiento del sistema de engranajes del motor de
traccion de su lado del robot.
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RQ A21: El “bogie” es un par de ruedas de rodaje que reciben el movimiento de la correa-
oruga. Una de sus ruedas actla como rueda tensora. Sus ruedas de rodaje reciben el
movimiento de la correa-oruga.

RQ A22: El “bogie” esta fijado al bastidor del propulsor.

RQ A23: Las correas-oruga seran de material elastdmero. Su superficie interior sera lisa y
dispondra de una linea de dientes guia, ubicados en su centro, que la centran respecto de sus
ruedas tractoras y tensoras. Su superficie exterior dispondra de tacos transversales para facilitar
la traccion del vehiculo en terrenos desfavorables.

RQ A24: El sistema electrénico controla independientemente las velocidades de rotacion de
cada uno de los motores de traccidon. Los movimientos de guifiada del robot se logran por
diferencia de velocidad de los motores de traccion.

1.1.2.4. SISTEMA MECANICO DE GEOMETRIA VARIABLE.

RQ A25: El sistema mecanico de geometria variable del UGV permite la modificacion de su
ancho y largo asi como la modificacion de la altura de su centro de gravedad y la estabilizacién
del bastidor del UGV. Todo ello lo hace el sistema actuando sobre los bastidores de los
propulsores.

RQ A26: El bastidor del propulsor se podra girar respecto al eje de su rueda tractora. El
angulo de giro sera de + 80°, 0 mayor amplitud.

RQ A27: Los movimientos de giro de los bastidores de los propulsores los genera su motor
de accionamiento mecanico. Se pueden modificar dinamicamente durante la marcha del robot.
RQ A28: El sistema mecanico de geometria variable del UGV regula la altura del centro de
gravedad del robot RDEXGV mediante el giro de los bastidores de los propulsores.

RQ A29: El sistema mecanico de geometria variable del UGV serd capaz de combinar el

giro de los bastidores de los propulsores delanteros y traseros para adaptar la orientacion del
robot a la geometria del terreno. Esta caracteristica combinada con la estabilizacién del bastidor
de UGV permite la subida o bajada de rampas pronunciadas y la subida o bajada de escalones.

RQ A30: La separacion entre los bastidores de los propulsores de un mismo eje se podra
regular de modo que cambie el ancho del robot RDEXGV.
RQ A31: La plataforma UGV del robot dispondra de un sistema de estabilizacion de su

superficie principal con las siguientes caracteristicas:

a. Los ejes de giro de las ruedas propulsoras podran cambiar de orientacién para
adaptar los elementos propulsores al terreno manteniendo estable la plataforma
independientemente de su direccion de desplazamiento.

b. Recibe datos de los sensores inerciales del sistema electrénico, procesando sus
sefales para lograr la estabilizacién de la plataforma.

c. Dispondra de un sistema de control de sensibilidad de la plataforma que asegure
la estabilidad del robot.

d. El sistema permitira la recuperacion de la traccion en caso de vuelco.
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1.1.2.5. SISTEMA ELECTRONICO DEL UGV.

RQ A32: El sistema electronico del UGV actia sobre sus motores de traccion y sobre los
motores de accionamiento mecanico de la geometria variable. Recibe datos del sistema de
control y del sistema de navegacion.
RQ A33: El sistema electronico del UGV del robot incluird los siguientes sensores:

a. sensores inerciales de tipo acelerémetros, girdscopos y magnetometros (para el

sistema de estabilizacion de la plataforma)

b. sensores de condiciones ambientales (humedad y temperatura).
RQ A34: El sistema electronico del UGV incluye los siguientes elementos de audio:
micréfono omnidireccional y de altavoz (resistentes a la intemperie). Sus sefiales las recibe o
transmite mediante el sistema de comunicacion.
RQ A35: El sistema electronico del UGV incluira los telémetros necesarios para a operacion
del RDEXGV cuando no estén incluidos en sus elementos operativos.

1.1.2.6. SISTEMA DE NAVEGACION DEL UGV.

RQ A36: La plataforma del robot montar4 un sistema de navegacion global por satélite,
compatible con GPS, y sera deseable que sea compatible con GLONAS y GALILEO. Este
sistema se considera parte del sistema electronico.

Los requisitos operativos del sistema de navegacion del UGV del robot RDEXGV son los
establecidos en el apartado 11.1.2 del presente PPT.

1.1.2.7. SISTEMA DE ALIMENTACION DEL UGV.

RQ A37: El sistema de alimentacion del UGV consta de baterias recargables, cableado y
cargador de baterias recargables. El sistema de alimentacion del UGV también alimenta al brazo
robético y a los deméas componentes instalados sobre el bastidor del UGV.

RQ A38: Las baterias del robot seran recargables de ion litio, normalizadas. Cumpliran el
estandar militar y comerciales de tipo BB-2590-U
RQ A39: El cargador de baterias del robot sera compatible con la red eléctrica 100-240 V

(AC) y con las bases de enchufe utilizados en Espafia.

1.1.3. REQUISITOS BRAZO ROBOTICO.

RQ BO1. El brazo roboético del RDEXGV (bien de adquisicion cédigo B) €s el componente que
soporta y mueve la pinza u otra herramienta operativa del robot. Tendra movilidad adecuada para
realizar las intervenciones operativas indicadas en el apartado 11.1.2 del presente PPT.

RQ BO02. El brazo robotico estara formado por una columna, un brazo articulado y la pinza.
RQ BO03. El brazo roboético tendrd siete grados de libertad consistentes en movimientos de
rotacion, movimientos de articulacién y movimientos de la pinza. Todos estos movimientos se
podran hacer de manera independiente.
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RQ BO0O4. El brazo robdtico también incluye un sensor de peso de la carga que manipula y un
sistema de seguridad que limita las cargas en funcion de la distancia (momento de vuelco). Estos
datos se transmitirédn a la consola de control.

CARACTERISTIAS OPERATIVAS DEL BRAZO ROBOTICO
. ] . horizontal >21,8
RQ BO05. Alcance maximo de manipulacién del brazo (m) -
vertical 227
Capacidad de carga (kg) en funcion de la separacion de la 18m 220
RQ BO6. -
carga respecto a la columna del brazo robético (m) 0,5m >75
RQ BO7. El brazo robdtico dispondra al menos de tres elementos operativos: pinza, afuste

de cafndn disruptor y afuste de escopeta policial; se le acoplard el paquete de visién
correspondiente a cada uno de estos elementos operativos.

RQ BO08. Los elementos operativos tipo afuste de armamento (bienes de adquisicion cédigos C2 y
D2) incluiran un sistema de disparo correspondiente al arma que monta. El sistema de disparo
estara conectado a la consola de control a través de los conectores del brazo robotico. El disparo
se iniciara de forma segura desde la consola de control.

RQ BO09. El brazo robético dispondra al menos de las siguientes herramientas operativas
cuya adquisicidon no es objeto de presente expediente: detonador, soporte para equipo de rayos
X, herramienta taladro, herramienta radial (sierra, disco, amoladora) y linea de carga con circuito
de disparo. Estas herramientas estaran disponibles para su adquisicion al menos durante 10

anos.

RQ B10. El brazo roboético dispondra de al menos 9 conectores electro-electrénicos para
manipuladores, herramientas o accesorios.

RQ B11. Los sistemas de conexion del brazo, asi como de cualquier otro dispositivo 0

accesorio, seran Plug-and-Play y se uniran al brazo mediante railes picatinny o similar.

Columna del brazo robético:

RQ B12. La columna del brazo robético es su elemento estructural; su eje es ortogonal a la
superficie principal de la plataforma del UGV y su funcién es soportar y orientar el brazo
articulado. Su base esta unida a la plataforma vehicular y su cima sera el punto de apoyo del
brazo articulado. Tendra capacidad de rotacion en 360°.

RQ B13. La columna del brazo robético tendrAd motores eléctricos para generar su
movimiento.

Brazo articulado:

RQ B14. El brazo articulado es el elemento que orienta y posiciona la pinza o la herramienta
operativa que tenga instalada. Este brazo constara de tres segmentos y tres articulaciones. Sus
capacidades de movimiento permitiran variar el angulo que forman sus elementos y rotar algunos
elementos sobre su propio eje; estos movimiento seran independientes unos de otros.
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RQ B15. El primer segmento del brazo articulado determina la elevacion o depresion del
conjunto del brazo robético. Enlaza con la cima de la columna y con el segundo segmento; se
acopla a las articulaciones primera y segunda.

RQ B16. La primera articulacién une la columna y el primer segmento del brazo articulado y
tiene un grado de libertad de rotacién con eje de giro perpendicular a ambos elementos. Genera
un movimiento de giro vertical del primer segmento respecto de la columna.

RQ B17. El segundo segmento del brazo articulado enlaza el primer segmento con el
tercero. Se acopla a las articulaciones segunda y tercera.
RQ B18. La segunda articulacion une el primer segmento del brazo articulado con el tercero

y tiene dos grados de libertad de rotacién con un eje de giro perpendicular a ambos segmentos y
el otro eje de giro coincidente con el eje principal de simetria del segundo segmento. Esta
articulacion esta formada por dos elementos que generan cada uno de esos movimientos (giro
vertical del segundo segmento respecto de primero y rotacién del segundo segmento respecto de
su propio eje).

RQ B19. El tercer segmento se acopla a la segunda articulacién y dispone en el otro
extremo de un acoplamiento para la pinza o la herramienta operativa que se instale al varazo
robotico.

RQ B20. El brazo articulado dispondra de motores eléctricos en cantidad suficiente para

generar todos sus movimientos independientemente unos de otros.

Pinza del brazo robético:

RQ B21. La pinza es el elemento del brazo robético que permite manipular objetos: tomarlos
con fuerza de apriete suficiente para moverlos o accionar elementos del objeto. Consta de un
bastidor y dos palancas denominadas dedos y se le acopla un paquete de vision; sus
movimientos son de apertura y cierre de sus dedos y de rotacion 360° sobre su propio eje. La
pinza se instala en el extremo del brazo articulado (extremo del tercer segmento).

CARACTERISTICAS DINAMICAS DE LA PINZA DEL BRAZO ROBOTIO
RQ B22. Maxima separacion entre dedos (mm) > 155
RQ B23. Capacidad de carga en funcion de la separacion de la carga =20
respecto a la columna del brazo robético 275
RQ B24. Los dedos de la pinza seran intercambiables y dispondra de capacidad de apertura
paralela con limitacién de presion.
RQ B25. El paquete de vision de la pinza incluird cdmara, fuente de iluminacion (visible, IR 'y

UV) y un sensor de distancia. Las caracteristicas del paquete de vision de la pinza se indican en
el apartado 11.1.6 “sistema de visién”.

I.1.4. REQUISITOS CANON DISRUPTOR Y SU AFUSTE.

RQ C1-01.  El cafion disruptor, calibre 20 mm, (bien de adquisicién cédigo C1) sera un arma de un
solo tiro transportable, concebida para disparar proyectiles liquidos, frangibles o sélidos capaces
de neutralizar un artefacto explosivo situado en un entorno cercano a la boca del cafibn o de
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realizar apertura puertas o maleteros de vehiculos. En este expediente se suministra con su
afuste para el brazo robo6tico del RDEXGV.

RQ C1-02. El afuste del cafidn disruptor es el elemento que soporta el cafién disruptor y se
acopla al extremo del brazo robético del RDEXGV. Al afuste se le acopla el sistema de disparo y
el sistema de punteria (que incluye un paquete de vision).

Caracteristicas generales del cafién disruptor:

RQ C1-03. Las caracteristicas de longitud, y masa del cafion disruptor no deberan dificultar la
movilidad y operacion del brazo robotico del RDEXGV. En los requisitos siguientes se indican los
valores limites siempre que se cumpla el presente requisito.

DIMENSIONES (mm)

RQ C1-04. Longitud total, con freno recuperador <600
RQ C1-05. Longitud del cafidn <400
MASA (kg)

RQ C1-06. Masa total del arma (con freno recuperador y sin municién) <5
RQ C1-07. Masa del tubo cafién disruptor (sin municidn) <17

RQ C1-08. El arma estara disefiada para un funcionamiento Optimo con los siguientes
cartuchos normalizados por la Comisién Internacional Permanente para Pruebas de Armas de
Fuego Portatiles (C.1.P.) en las Tabla de Dimensiones de Cartuchos y Recadmaras (TDCC) que se
indican:

¢ Municiones preferentes (de iniciacion eléctrica o a percusion correspondiente con el
tipo de cierre de cafidon que haya sido ofertado (variantes indicadas en el apartado

11.10)):
o 12/70 con carga disruptiva liquida (vaina 12/70 normalizada en la TDCC-VII-Cal
12 de C.I.P.).
o 12/76 con carga disruptiva liquida (vaina 12/76 normalizada en la TDCC-VII-Cal
12 de C.I.P.).

¢ Municiones alternativas (de iniciacién eléctrica o a percusién correspondiente con el
tipo de cierre de cafién que haya sido ofertado (variantes indicadas en el apartado

11.10)):
o 12/67 con carga disruptiva liquida (vaina 12/67 normalizada en la TDCC-VII-Cal
12 de C.I.P.).
o 12/73 con carga disruptiva liquida (vaina 12/76 normalizada en la TDCC-VII-Cal
12 de C.I.P.).

o 20 mm x 67,5 (6,3/14) con carga disruptiva liquida o carga frangible o proyectil de
acero (vaina 6,3/14 mm normalizada en la TDCC-X-20mmx67,5 de C.I.P.)

o 20 mm x 67 Dynergit con carga disruptiva liquida o carga frangible o proyectil de
acero (vaina 20 mm x 67 normalizada en la TDCC-VI-20mmx67 Dynergit de
C.I.P.)
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e Las cargas disruptivas liquidas indicadas en estos proyectiles podran ser: proyectiles
liquidos de 100 ml o cargas liquidas de 200 ml.

e Las magnitudes eléctricas para iniciacion directa del cartucho seran: 24 V de tensién y
1 A de corriente (valores maximos).

e Las magnitudes eléctricas para activacion del cierre a percusion con electroiman seran:
24V de tension y 1 A de corriente (valores maximos).

Composicion del arma:

RQ C1-09. EIl cafidn disruptor consta de tubo cafidn, cierre y afuste compatible con el brazo
robotico del RDEXGV. Por ser un arma de un solo tiro este cafion no dispone de sistema de
alimentacion especifico.

RQ C1-10. La estructura del cafién disruptor serd el propio tubo cafién sobre el que se puede
montar el sistema de amortiguacion del retroceso y el sistema de punteria; cuando el cafion
disruptor se instala en el robot RDEX los sistema de punteria y de amortiguacién se instalan en el
afuste del brazo robotico. El cafidn disruptor estara construido con materiales metélicos de tipo
acero inoxidable o aluminio aeronautico.

Tubo-cafidn:
RQ C1-11.  El tubo cafién disruptor tendra recamara y anima lisa.
RQ C1-12. Las dimensiones de la recamara del tubo cafién y el calibre de su anima seran
compatibles con el cartucho 12/76 TDCC-VII-Cal 12 de C.I.P., pudiendo dispararse también los
otros cartuchos establecidos en el RQ C08. A efectos del presente PPT este calibre se
denominara “20 mm”.
RQ C1-13.  El tubo cafion resistira la prueba de sobrepresion normalizada correspondiente a
Su municion.
RQ C1-14. El tubo cafion dispondrd en su superficie exterior de una zona para su
acoplamiento sobre el afuste.

Cierre y sistema de disparo:
RQ C1-15.  El cierre del cafion disruptor permitird la iniciacion eléctrica del
cartucho.

RQ C1-16.  Existird una variante de cierre a percusion mecanica dotado con un sistema de
disparo electromecéanico. El suministrador podra ofertar esta variante cuando cumpla lo
establecido en el apartado 11.10 del presente PPT.
RQ C1-17.  El tipo de cierre no ofertado debera estar disponible para su adquisicion por la
Guardia Civil al menos durante los 10 afios posteriores a suministro.
RQ C1-18. El sistema de disparo tiene la finalidad de iniciar el disparo del cartucho desde una
distancia segura para el tirador. Estara acoplado al afuste del cafién disruptor y se conectara con
la consola de control. El tipo de sistema de disparo se correspondera con el tipo de cierre
ofertado.
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Afuste del caiidn disruptor:

RQ C2-01. EIl afuste del cafidn disruptor (bien de adquisicion cédigo C2) sera compatible con el
tubo cafién y con el brazo robotico del RDEXGV. Tendrd capacidad para soportar el cafion
disruptor, el sistema de disparo y el sistema de punteria (formado por el laser de punteria y el
paquete de vision).

RQ C2-02.  El afuste incluird los elementos finales de la linea de disparo de los cartuchos de
iniciacion eléctrica del cafdn; el disparo se iniciard desde la consola de control. Este circuito de
disparo dispondra de la seguridad necesaria para evitar disparos por interferencias EM/RF o por
impactos y sera compatible con la municién del cafién indicada anteriormente. Los conectores
seran compatibles con los conectores del cierre del cafién ofertado.

RQ C2-03.  Existird una variante de afuste con los elementos finales de la linea de disparo del
sistema de disparo electromecanico del cierre a percusion mecanica. El suministrador podra
ofertar esta variante cuando cumpla lo establecido en el apartado 11.10 del presente PPT.

RQ C2-04. EIl afuste del cafdn dispondra de todos los elementos necesarios para fijarlo al
brazo robdtico, la conexién al sistema de disparo del cafién y los conectores de los elementos
gue monta. El Unico movimiento relativo entre afuste y cafién es el de retroceso respecto del
amortiguador.

RQ C2-05. El afuste del cafidén dispondra de un sistema de amortiguacion del retroceso que
reduzca la energia cinética generada por el disparo que se transfiere al robot; todo ello sin
comprometer la potencia del cafién.

RQ C2-06. El afuste no genera los movimientos de elevacién y orientacion del cafion
disruptor; estos movimientos los genera el tercer segmento del brazo robédtico que mueve el
afuste con el cafién acoplado.

RQ C2-07. El sistema de montaje del afuste del cafidon serd mediante railes picatinny o similar
gue no requiera herramientas para su colocacién. El sistema de conexidn seré plug&play.

Sistema de punteria:
RQ C2-08. El sistema de punteria del cafion disruptor consta de laser de punteria y paquete
de visiéon. Se acopla al afuste del cafién disruptor.
RQ C2-09. Ellaser de punteria se podra colimar con el cafién.
RQ C2-10. El paquete de visién de cafiones disruptores esta formado por una camara con
sistema de iluminacién tipo LED e IR (sus caracteristicas se indican en el apartado 11.1.4).
RQ C2-11.  El sistema de punteria podra formar un paquete completo que integre el paquete
de vision y el laser de punteria. En cualquier caso los elementos del sistema estaran conectados
a la consola de control.

Instalacidon, manejo y mantenimiento del canon:
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RQ C1-19. El cafdn podra instalarse sin el uso de herramientas especiales y el montaje sera
sencillo.

RQ C1-20. El cafidn sera de facil mantenimiento y no requerird ser limpiado entre disparos.
RQ C1-21. Cada cafién disruptor se suministrara con un estuche de transporte con elementos
de inmovilizacion del cafibn durante su transporte.

RQ C1-22. Con cada UBS de cafon disruptor se suministrara un manual de usuario y
mantenimiento.

RQ C2-12. Cada afuste de cafidén disruptor se suministrard con una caja individual con
capacidad suficiente para el afuste y el sistema de punteria. Se admite que se suministren en el
interior del estuche de transporte del cafion disruptor, siempre que tenga elementos de
inmovilizacion para el afuste y el sistema de punteria.

Dotacion inicial de municién:

RQ C3-01. La municién del cafién disruptor (bien de adquisicion cédigo C3) sera de iniciacion
eléctrica existiendo, al menos, los siguientes tipos: municién con proyectil liquido (tipo A),
municién frangible (tipo-C) y municién con bala (tipo D).

RQ C3-02.  Cuando el suministrador oferte la variante de cafién disruptor con cierre de disparo
a percusién, la municién ofertada debera ser la variante de iniciacién a percusion (tipo B). Estas
variantes se indican en el apartado 11.10 del presente PPT.

RQ C3-03. La municién disruptora con proyectil liquido (bien de adquisicion cédigo C3) consta de
vaina con capsula iniciadora, carga propulsante, bolsa con carga liquida y tapon.

RQ C3-04. La vaina de la municion disruptora con proyectil liquido sera de alguno de los
siguientes tipos correspondientes a la cantidad de pélvora propulsante: 12/67, 12/70, 12/73,
12/76 (vaina normalizada en la TDCC-VII-Cal 12 de C.I.P.). Su iniciacion sera eléctrica.

RQ C3-05. La municion disruptora con proyectil liquido estara disponible al menos con cuatro
cargas propulsantes de 30, 50, 60 y 70 grain (1,944 g, 3,240 g, 3,888 g y 4,536 ¢
respectivamente).

RQ C3-06. La municién disruptora con proyectil liquido estara disponible al menos con dos
clases de proyectil: proyectiles liquidos de 100 ml o cargas liquidas de 200 ml.

RQ C3-07. También podran suministrarse los siguientes elementos de la municién disruptora
con proyectil liquido: vaina con carga propulsante (bien de adquisicion cédigo C3-AV) Yy proyectil liquido
con tapon (bien de adquisicién cédigo C3-AT).

RQ C3-08. La municion disruptora frangible tiene un proyectil que se desintegra al impactar
contra el objetivo (no es objeto del presente expediente de adquisicion).

RQ C3-09. La municion disruptora con proyectil de acero tiene la finalidad de destruir
mecanicamente el objetivo (no es objeto del presente expediente de adquisicion)

RQ C3-10. La dotacion inicial de municion del cafion disruptor sera la siguiente:

DOTACION INICIAL DE MUNICION DEL CANON DISRUPTOR PARA EL ROBOT RDEXGV.
Caédigo Elemento Cantidad
C3-AV Vaina con propulsor de cartucho, calibre 12/76 2100
C3-AT Tapones de agua, para cafién disruptor. =100
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RQ C3-11. Las vainas con propulsor ofertadas deberan ser compatibles con el cafién
disruptor.

RQ C3-12.  Los tapones de agua seran compatibles con la municién del cafién disruptor.

RQ C3-13.  La dotacion inicial de municién correspondiente a cada UBS de cafién disruptor se
suministrara en el interior de una caja de caracteristicas adecuadas para protegerla durante el
transporte y manipulacion.

[1.1.5. REQUISITOS DE LA ESCOPETA EOD Y SU AFUSTE.

RQ D1-01. La escopeta policial EOD para el RDEXGV (bien de adquisicién cédigo D1) €S una
escopeta semiautomatica que permite el disparo de proyectiles liquidos, frangibles o sélidos
capaces de neutralizar un artefacto explosivo situado en un entorno cercano a la boca del cafién
o de romper cristales de ventanas. Dispondra de un afuste tipo cuna que sera acoplable al
extremo del brazo roboético del RDEXGV.

RQ D1-02. El afuste de la escopeta policial (bien de adquisicion codigo D2) es el elemento que la
soporta y se acopla al extremo del brazo robético del RDEXGV; se le acopla el sistema de
punteria para escopetas policiales y el sistema de disparo.

RQ D1-03. Las caracteristicas de longitud, y masa de la escopeta policial EOD no deberan
dificultar la movilidad y operacién del brazo robético del RDEXGV. En los requisitos siguientes se
indican los valores limites siempre que se cumpla el presente requisito.

DIMENSIONES (mm)
RQ D1-04. Longitud total de la escopeta EOD <1200
MASA (kg)
RQ D1-05. Masa de la escopeta EOD (sin municidn) <3,6

RQ D1-06. El arma estara disefiada para un funcionamiento Optimo con los siguientes
cartuchos normalizados por la Comisién Internacional Permanente para Pruebas de Armas de
Fuego Portatiles (C.1.P.) en las Tabla de Dimensiones de Cartuchos y Recadmaras (TDCC) que se
indican:
e Municion preferente: 12/70 con carga disruptiva liquida e iniciacién a percusién (vaina
12/70 normalizada en la TDCC-VII-Cal 12 de C.I.P.).
¢ Municiones alternativas: municiones compatibles con la recamara 12/70 C.I.P.

Las cargas disruptivas liquidas indicadas en estos proyectiles podran ser: proyectiles
liquidos de 100 ml o cargas liquidas de 200 ml.

Composicion del arma:

RQ D1-07. La escopeta EOD consta de cafon, cierre, sistema de disparo, depésito de
municién y culata.
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RQ D1-08. El acabado de la carcasa sera tipo “ergal anodizado” o equivalente y la culata y la
varilla de tecno polimero (u otro material plastico de caracteristicas equivalentes). Todo de color
negro.

Cafdn:
RQ D1-09. El cafién de la escopeta EOD tendrd recamara y anima lisa.
RQ D1-10. Las dimensiones de la recamara del cafién y el calibre de su anima seran
compatibles con el cartucho 12/76 TDCC-VII-Cal 12 de C.I.P. (denominacion habitual: calibre 12
con cadmara de 76 mm magnum)
RQ D1-11.  El tubo cafion resistira la prueba de sobrepresion normalizada correspondiente a
Su municion.

Cierre y sistema de disparo:
RQ D1-12.  El cierre de la escopeta EOD sera de percusién para iniciacion del cartucho.
RQ D1-13. La escopeta tendra un accionamiento de bomba con seleccién de modo instintivo y
rapido.
RQ D1-14. El inicio del disparo se hard mediante un accionador mecanico de activacion
eléctrica que forma parte del afuste y que se conectara a la consola de control.

Depdsito de municién:
RQ D1-15. La capacidad del depdsito de municién de la escopeta EOD sera de 7 cartuchos
estandar o 6 magnum.

Afuste de la escopeta EOD:
RQ D2-01: El afuste de la escopeta EOD (bien de adquisicion cédigo D2) sera compatible con ella 'y
con el brazo robético del RDEXGV.
RQ D2-02: El afuste de la escopeta EOD incluye un accionador mecanico del sistema de
disparo de la escopeta EOD; el disparo se iniciara desde la consola de control. El circuito del
accionador mecénico del disparador dispondra de la seguridad necesaria para evitar disparos por
interferencias EM/RF o por impactos; este circuito de disparo sera independiente y aislado.
RQ D2-03:  El afuste de la escopeta EOD dispondra de todos los elementos necesarios que
permitan la sujecion del mismo sobre el brazo robético y la conexiéon al sistema de disparo de la
escopeta y los conectores de los elementos que monta.
RQ D2-04:  EIl afuste no genera los movimientos de elevacion y orientacion de la escopeta
EOD; estos movimientos los genera el tercer segmento del brazo robético que mueve el afuste
con la escopeta acoplada.
RQ D2-05: El sistema de montaje de la escopeta EOD sera mediante railes picatinny o similar
gue no requiera herramientas para su colocacién. El sistema de conexion sera plug&play.

Sistema de punteria:
RQ D1-16. El sistema de punteria de la escopeta EOD consta de laser de punteria y paquete
de vision. Se acopla al afuste de la escopeta.
RQ D2-06:  El laser de punteria se podra colimar con el cafion de la escopeta.
RQ D2-07:  El paquete de vision de la escopeta EOD esta formado por una camara con
sistema de iluminacion tipo LED e IR (sus caracteristicas se indican en el apartado 11.1.4).
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RQ D2-08:  El sistema de punteria podra formar un paquete completo que integre el paquete
de vision y el laser de punteria. En cualquier caso los elementos del sistema estaran conectados
a la consola de control.

Instalacidbn, manejo y mantenimiento de la escopeta:

RQ D1-17. La escopeta podra instalarse sin el uso de herramientas especiales y el montaje
sera sencillo.

RQ D1-18. La escopeta sera de facil mantenimiento y no requerira ser limpiada entre disparos.
RQ D1-19. Cada escopeta EOD se suministrard con un estuche de transporte con elementos
de inmovilizacion de la escopeta durante su transporte.

RQ D1-20. Con cada UBS de escopeta EOD se suministrard un manual de usuario y
mantenimiento.

RQ D1-21. Cada afuste de escopeta EOD se suministrard con una caja individual con
capacidad suficiente para el afuste y el sistema de punteria. Se admite que se suministren en el
interior del estuche de transporte de la escopeta EOD, siempre que tenga elementos de
inmovilizacion para el afuste y el sistema de punteria.

1.1.6. REQUISITOS DEL SISTEMA DE VISION.

RQ EO1. El sistema de visién del robot RDEXGV (bien de adquisicion cédigo E) tiene la finalidad
de captar imagenes del entorno del robot o de la zona de trabajo y transmitirlas a la consola
de control. Todo ello con la finalidad de proporcionar la informacién visual necesaria para la
conduccioén del robot 0 su manejo operativo.

RQ EO2. El sistema de vision del robot RDEXGV consta de los siguientes tipos de
componentes:

a) Camaras: de conduccién, de operacion, de entorno y de otros accesorios (cuando
existan).

b) Sistemas de iluminacion: visible, IR o UV.

c) Sensores: de intensidad luminosa, de conduccion y operacion (cuando no estén
incluidos en el sistema electronico).

d) Mastil soporte de paquetes de vision.

RQ EO3. Cuando sea necesario el acoplamiento de camara, fuente de luz y sensor en un
mismo punto del bastidor del UGV o en el brazo robético o en el mastil motorizado, estos
elementos estaran integrados en una misma carcasa que denominamos “paquete de vision”
(también se puede denominar “médulo de visién”). El paquete de vision tendré accesibles los
conectores de todos sus elementos y los elementos de acoplamiento mecénico.

RQ EO4. El sistema de visién incluird al menos los siguientes tipos de paquete de vision:

i.  Paquetes de vision para conduccion: delantero y trasero.
il Paquete de vision de la pinza (estad acoplado a la pinza manipuladora incluida en el bien de
adquisicion codigo B).
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ii.  Paquetes de vision de los sistemas de punteria: del cafion disruptor y de la escopeta
EOD (est4 acoplado al afuste del arma, bienes de adquisicion cédigos C2 y D2).
iv.  Paquete de vision de entorno tipo PTZ.

RQ EO05. Existiran los siguientes paquetes de vision que no son objeto de adquisiciéon del
presente Expediente pero que deberdn estar disponible por si la Guardia Civil decidiese
adquirirla en el futuro:

v.  Paguetes de vision lateral: izquierdo y derecho.
vi.  Paquete de vision de entrono tipo domo con rotacién 360°.
vii.  Paquetes de vision de las herramientas operativas disponibles.

RQ EO06. El montaje de los paquetes de vision serd rapido y manual sin necesidad de
herramientas especiales. Se hara sobre railes tipo “picatinny”.

RQ EO7. El montaje de los elementos del sistema de visiébn que no estén integrados en un
paquete de visién seréa rapido y manual sin necesidad de herramientas especiales.

RQ EO08. Todos los elementos del sistema de vision del RDEXGV incluirdn el cableado y
conectores necesarios para permitir su conexién a la consola de control y al sistema
electronico del UGV del robot cuando sea necesario.

RQ EO09. El sistema de vision podra combinar las imagenes de varias camaras generando
una visiéon en “32 persona” con perspectiva de profundidad; todo ello con fines de navegacion
y de manipulacion del robot.

RQ E10. El sistema permitird la vision incluso con luz solar directa.

Sistema de iluminacion:

RQ E11. Los sistemas de iluminacion que forman parte del sistema de vision generaran la
luz necesaria para que las cdmaras capten correctamente las imagenes en condiciones de
baja visibilidad.

RQ E12. Cada paquete de vision incluird un sistema de iluminacién dotado con las fuentes
de luz necesarias para la actividad que capte su camara (conduccién, operacién del robot o
vigilancia). Los tipos de fuentes de luz seran: luz visible, infrarroja (IR) y ultravioleta (UV)
(cuando sean necesarias para la operacion de robot).

RQ E13. Los sistemas de iluminaciéon no integrados en un paquete de vision también
estaran dotados con las fuentes de luz necesarias para la actividad para la que esté
disefiado (conduccidn, operacién del robot o vigilancia). Los tipos de fuentes de luz seran: luz
visible, infrarroja (IR) y ultravioleta (UV) (cuando sean necesarias para la operacion de robot).

RQ E14. Todas las fuentes de luz se podran regular en intensidad luminosa.

Sensores de conduccidn y operacion:

RQ E15. Los sensores del sistema de visibn podran ser de intensidad luminosa o de
distancia.

RQ E16. Los sensores de intensidad luminosa permiten determinar el nivel de iluminaciéon
de la zona de trabajo con la finalidad de regular la intensidad luminosa de la fuente de luz.
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RQ E17. Los sensores de distancia se utilizan para facilitar la conduccion o de la operacién
del robot. Su rango de distancia serd adecuado a la actividad en a que se usa.

RQ E18. La sefal de estos sensores estara disponible para el sistema electronico del UGV
del robot.

Paguetes de vision para la conduccion:

RQ E19. El sistema de vision del RDEXGV dispondra al menos de paquetes de vision para
conduccion que se ubicaran en la parte delantera y en la parte trasera del robot.
RQ E20. El paquete de visidon para la conduccidén integra los siguientes componentes:

camara de conduccion, 2 fuentes de luz visible de alta intensidad, 2 fuentes de luz IR de alta
intensidad y 2 sensores de distancia.

RQ E21. La disposicion fisica de los componentes del paquete de vision para conduccién
serd: camara en el centro y los pares de fuentes de luz y de sensores ubicados
simétricamente a izquierda y derecha de la camara. Los componentes del paquete se podran
desmontar de la carcasa para realizar tareas de mantenimiento.

RQ E22. El angulo de visién del objetivo de las camaras de conduccion sera = 120°.

RQ E23. Las camaras de conduccién tendran filtro de doble banda EO/IR.

RQ E24. Las camaras de conduccion seran a color y tendran una resolucion minima de
1920x1080 pixel.

RQ E25. Las camaras de conduccién tendran zoom digital de al menos 4 aumentos.

RQ E26. La compresion de imagen de las cAdmaras de conduccién serd de tipo H264 o
mejor.

RQ E27. Las camaras de conduccién tendran sensor de luz integrado.

RQ E28. En condiciones de baja visibilidad la camara de conduccién podra funcionar
conjuntamente con las fuentes de luz de su paquete de vision.

RQ E29. Los sensores de distancia se activardn siempre que las camaras estén

funcionando.

Paquete de visidon de entorno tipo PTZ:

RQ E30. El sistema de visién del RDEXGV dispondra de un paquete de vision de entorno
tipo PTZ que se ubicaré en la cima del mastil motorizado soporte de camara.
RQ E31. El paquete de vision de entorno tipo PTZ integra los siguientes componentes:

camara de entorno tipo PTZ y fuente de luz IR.
RQ E32. Los componentes del paquete se podran desmontar de la carcasa para realizar
tareas de mantenimiento.
RQ E33. Las camaras de entrono tipo PTZ son camaras dotadas de un afuste que permite
orientar el eje de visibn en verticalmente (elevacién) y horizontalmente (orientacion)
combinado con la capacidad zoom de imagen y la iluminacién infrarroja o visible.

RQ E34. El angulo de vision del objetivo de la camara de entorno PTZ sera de al menos 30°
en el plano vertical y 50° el plano horizontal.

RQ E35. La camara de entrono PTZ tendréa filtro de luz e IR.
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RQ E36. La camara de entorno PTZ debera incluir una fuente de luz IR cuando el en el
mastil no exista fuente de iluminacion.

RQ E37. La camara de entorno tipo PTZ tendrd una resolucién minima de 1920x1080 pixel.

RQ E38. La camara de entorno tipo PTZ tendra un zoom de al menos 10 aumentos

RQ E39. La compresién de imagen de la cdmara de entorno tipo PTZ sera de tipo H264 o
mejor

RQ E40. La camara de entorno tipo PTZ funcionara conjuntamente con el sistema de vision

en “3? persona”.

Mastil motorizado soporte de cdmara:

RQ E41. EIl méstil motorizado del modulo de vision es el soporte de la cAmara de entorno
tipo PTZ. Se acopla sobre la superficie principal de la plataforma del UGV y su eje es
ortogonal a ella.

RQ E42. EIl mastil sera desmontable.

Paquete de vision de la pinza del brazo robético:

RQ E43. El sistema de vision del RDEXGYV dispondra de un paquete de visién de la pinza
del brazo robotico (esta acoplado a la pinza manipuladora incluida en el bien de adquisicion cédigo B) que
se ubicara en el extremo de del brazo robético inmediatamente detras de la pinza. Este
paquete de vision rotara solidariamente con la pinza del brazo robatico.

RQ B26. El paquete de vision de la pinza del brazo robético integra los siguientes
componentes: cdmara de pinza, fuente de luz visible, fuente de luz IR, fuente de luz UV y sensor
de distancia.

RQ B27. La disposicién fisica de los componentes del paquete de visibn para conduccion

sera: cAmara en el centro y de fuentes de luz a un lado de la cAmara y sensor al otro lado. Los
componentes del paquete se podran desmontar de la carcasa para realizar tareas de
mantenimiento.

RQ B28. El angulo de vision del objetivo de la camara de pinza robético sera = 120°.

RQ B29. La camara de pinza tendra filtro de luz e IR.

RQ B30. La camara de pinza tendra una resolucién minima de 1920x1080 pixel

RQ B31. La camara de pinza tendra zoom digital de al menos 4 aumentos.

RQ B32. La compresiéon de imagen de la cAmara de pinza sera de tipo H264 o mejor.

RQ B33. En condiciones de baja visibilidad la camara de la pinza podra funcionar

conjuntamente podra funcionar conjuntamente con las fuentes de luz de su paquete de vision y
también podra funcionar con otras fuentes de luz del sistema de vision.
RQ B34. El sensor de distancia se activara siempre que la camara esté funcionando.

Paquete de visidon del sistema de punteria del afuste del arma:
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RQ E44. El sistema de vision del RDEXGV dispondra de un paquete de visién acoplado al
afuste del que maneja el robot (esta acoplado al afuste del arma, bienes de adquisicion codigos C2 y D2)
gue se ubicara en el extremo de del brazo robético inmediatamente detras del afuste o en un
alojamiento especifico que tenga el afuste. En cualquier caso este paquete de vision se
movera solidariamente con el afuste del arma.

RQ C2-13.  El paquete de vision del sistema de punteria de cafidn disruptor, integrado en el
afuste el cafon disruptor (bien de adquisicion cédigo C2) integra los siguientes componentes: camara
de punteria y sistema de iluminacion tipo LED e IR.

RQ D2-09: El paquete de visidn del sistema de punteria de la escopeta EOD, integrado en el
afuste de la escopeta (bien de adquisicién cédigo D2) integra los siguientes componentes: cdmara de
punteria y sistema de iluminacion tipo LED e IR.

RQ C2-14. La disposicion fisica de los componentes del paquete de vision del sistema de
punteria de cafion disruptor sera: cAmara en el centro y de fuentes de luz a un lado de la cAmara.
Los componentes del paquete se podran desmontar de la carcasa para realizar tareas de
mantenimiento.

RQ D2-10: La disposicion fisica de los componentes del paquete de vision del sistema de
punteria de la escopeta EOD serd: camara en el centro y de fuentes de luz a un lado de la
camara. Los componentes del paquete se podran desmontar de la carcasa para realizar tareas
de mantenimiento.

RQ C2-15.  El &ngulo de visidon del objetivo de la camara de punteria del cafién disruptor sera =
120° y tendré filtro de luz e IR.

RQ D2-11:  El angulo de visién del objetivo de la camara de punteria de la escopeta EOD seréa
= 120° y tendra filtro de luz e IR.

RQ C2-16. La camara de punteria del cafion disruptor tendra una resolucibn minima de
1920x1080 pixel, tendra zoom digital de al menos 4 aumentos y tendrd compresién de imagen
tipo H264 o mejor.

RQ D2-12: La camara de punteria de la escopeta EOD tendra una resolucion minima de
1920x1080 pixel, tendra zoom digital de al menos 4 aumentos y tendra compresiéon de imagen
tipo H264 o mejor.

RQ C2-17.  En condiciones de baja visibilidad la camara de punteria del cafién disruptor podra
funcionar conjuntamente podra funcionar conjuntamente con las fuentes de luz de su paquete de
vision y también podra funcionar con otras fuentes de luz del sistema de vision.

RQ D2-13:  En condiciones de baja visibilidad la camara de punteria de la escopeta EOD
podra funcionar conjuntamente podra funcionar conjuntamente con las fuentes de luz de su
paquete de vision y también podra funcionar con otras fuentes de luz del sistema de vision.

11.1.7. REQUISITOS DEL SISTEMA DE COMUNICACIONES.

RQ FO1: El sistema de comunicaciones del RDEXGV (bien de adquisicion codigo F) permitird la
transmisién de ordenes de movimiento del robot, camaras y sistemas de disparo desde la
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consola de control hacia el robot; también transmitird las iméagenes, audio y video en tiempo
real de las cAmaras y micr6fonos desde el robot hacia la consola de control; también es un
sistema de audio bidireccional entre robot y consola de control.

RQ FO2: El sistema de comunicaciones consta de los siguientes subsistemas:
a. Sistema de comunicaciones inalambrico digital y codificado tipo COFDM.
b. Fibra optica.
c. Ethernet.

Sistema inaldmbrico:

RQ FO3: El sistema inaldmbrico permitird la comunicacién con el médulo de control a una
distancia minima de funcionamiento de 1000 m. (linea de visién directa).

RQ FO04: El sistema inaldmbrico incluird todos los elementos necesarios para su correcto
funcionamiento y colocacion permanente: sistema de comunicaciones, antenas, cableado,
conexiones y soporte de sujeciéon tanto para el médulo de control como para el robot.

RQ FO05: El moédulo de comunicaciones permitira la utilizacion de dispositivos repetidores
para extender el alcance o acceder a sitios dificiles en el interior de un edificio.

RQ FO6: Los repetidores de comunicaciones avanzadas seran portatiles pudiéndose
transportar por el robot y ser colocado con el brazo desde la unidad de control.

Fibra dptica:

RQ FO7: Para el sistema de comunicaciones mediante fibra Optica se entregara: un carrete

de fibra 6ptica de al menos 200 m con sistema automatico de enrollado y desenrollado, el
sistema que permita conectar la fibra al moédulo de control y al robot (cableado,
conectores...).

RQ F08: El carrete de fibra ira colocado en la plataforma del robot por lo que debera
incluirse los elementos necesarios para fijar adecuadamente el carrete sobre la plataforma.

Ethernet

RQ F09: Se entregard un cable de al menos 10 m para conectar el médulo de control con el
robot mediante conexion ethernet.

RQ F10: Permitira realizar tareas de mantenimiento, ajustes, configuracion.

11.1.8. REQUISITOS DE LA CONSOLA DE CONTROL.

RQ GO1: La consola de control (bien de adquisicion cédigo G) es el elemento del sistema
RDEXGV desde el que el operador del robot controla su movimiento y sus actividades
operativas.

RQ GO02: La consola de control se entregara en una maleta rugerizada que contendra:

i.  Consola control que serd una unidad portétil y resistente a la intemperie.
ii. Tripode compatible para poder fijar la unidad portéatil y trabajar comodamente. Se
podré adaptar la altura del tripode.
iii.  Arnés que permita usar la unidad de trabajo sin usar el tripode cargando el peso en
los hombros.
iv.  Dos juegos de baterias completos
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v. Adaptador de la unidad portétil AC y cargador de baterias.

RQ GO03: La autonomia de la consola de control con cada juego de baterias sera de al
menos 4 horas.

RQ GO04: La consola de control dispondra una pantalla tactil tipo LCD, antirreflejos de al
menos 12”.

RQ GO5: La consola de control permitird ver la pantalla de forma correcta durante el dia.

RQ GO6: La consola de control incluira al menos 2 joystick integrados para el control del

movimiento del robot, botones de control y gestidn y botones de verificacion y ejecucién del
disparo tanto para el cafidén disruptor como para la escopeta (mediante un sistema tipo
pulsador o de llave extraible).

RQ GO7: Los joysticks permitiran el control variable de la velocidad del robot.

RQ GO08: La consola de Control serd compatible con el modulo de comunicaciones
asegurando la comunicacién con el robot.

RQ GO09: La masa de la consola de control no superaré los 13 Kg.

RQ G1o0: La consola de control dispondra de audio bidireccional entre la unidad de control y
el robot (podra reproducir sonidos cercanos al robot y enviar sonidos al altavoz del robot).

RQ G11: En la consola de control se podran visionar las cadmaras del robot, permitiendo

guardar capturas de pantalla o grabar videos en fichero. Estos videos tendran formato
estandar y se podran visualizar posteriormente en ordenadores convencionales.

RQ G12: La consola de control permitira configurar las camaras a visionar. Permitiendo
poder presentar al operador de forma simultanea hasta 8 flujos de video en tiempo real.
RQ G13: La consola de control tendra una interfaz de control intuitiva y facil de utilizar.

Permitird ver simultdneamente las camaras del robot y mostrar una representacion
tridimensional del estado de la plataforma, brazo y médulo de vision en tiempo real.

RQ G14: Las baterias de la consola de control serdn de ion litio y junto con el robot se
entregara un cargador capaz de cargar un juego de baterias compatible con la red eléctrica
100-240 VAC.

RQ G15: Sera deseable que la consola de control sea compatible con alguno de los robots
gue dispone el SEDEX.

RQ G16: La consola de control dispondra de posiciones prefijadas que permitan al robot
cambiar a esa forma prefijada de manera automatica.

RQ G17: La consola de control permitird configurar y guardar el perfil propio de cada
operador.

RQ G1i8: La unidad portétil de la consola de control dispondra de conexiones USB y ethernet

o similar para realizar el enlace de comunicaciones mediante fibra Optica, ethernet y COFDM.
11.L1.9. REQUISITOS DEL CONJUNTO DE ACCESORIOS.

RQ HO1: El conjunto de accesorios (bien de adquisicién cédigo H) esta formado por los siguientes
elementos:

CONJUNTO DE ACCESORIOS DEL ROBOT RDEXGV.

Cédigo Elemento . Cantidad

PPT-2024-034-ARM
Pag. 29 de 50 _
Avda. Madrid n°2
Poligono Albresa
28342 Valdemoro (Madrid)

N TIf: 91 5146000 Ext: 42824
dg-armamento@guardiacivil.org Fax: 915146565

[ CORREO ELECTRONICO: |




GUARDIA CIVIL

MINISTERIO DIRECCION GENERAL
DEL INTERIOR
Mando de Apoyo
Jefatura de los Servicios de Apoyo
Servicio de Armamento y Equipamiento Policial
CONJUNTO DE ACCESORIOS DEL ROBOT RDEXGV.
Caédigo Elemento Cantidad
H1 Paquete de baterias adicionales para el UGV del robot RDEXGV 1
H2 Paquete de baterias adicionales para la consola de control 1
H3 Dispositivo de verificacion (“tester”) de conectores del robot RDEXGV 1
H4 Conjunto de herramientas para mantenimiento basico del robot RDEXGV 1
H5 Carrete de 100 m de linea eléctrica para la activacion de cargas 1
H6 Bandeja para accesorios 1
RQ HO02: El conjunto de herramientas para mantenimiento del robot RDEXGV incluira al

menos las siguientes herramientas:

CONJUNTO MINIMO DE HERRAMIENTAS PARA MANTENIMIENTO BASICO DEL ROBOT RDEXGV.
Cdédigo Elemento
H4-A Juego de llaves allen p/bola 9 piezas
H4-B Juego destornillador TORX T7, T8, T9, T10y T15
H4-C Juego llaves planas 4'5 a 22
H4-D Llave inglesa 200 mm
H4-E Vaso de 22
H4-F Carraca para vaso 22
H4-G Juego destornilladores 6 piezas
H4-H Llave de tubo 10-11
H4-I Llave de tubo 16-17
H4-J Alicate para grupilla exterior 6-10
H4-K Alicate para abrir grupillas 90° P125
H4-L Martillo nylon diam.40 850 g
CONJUNTO MINIMO DE HERRAMIENTAS ESPECIALES PARA MANTENIMIENTO DEL ROBOT RDEXGV
HA-MONT Cualquier llave necesaria para montar o d_esmontar los brazos o los diferentes
accesorios,
H4-ESP Cualquier herramienta especial que sea requerida para el mantenimiento del robot
RQ HO03: La bandeja para accesorios debera tener capacidad suficiente para soportar el

carrete de cable; también vale para soportar otros accesorios del robot. Sera compatible con
los acoplamientos del bastidor del UGV. Se instalar4 con facilidad y no se desprendera
durante el movimiento del robot.

RQ HO04: Se suministrard un conjunto de accesorios (bien de adquisicion cédigo H) con cada
robot RDEXGV.

11.1.10. REQUISITOS DEL CONTENEDOR DE TRANSPORTE.

RQ 101: El contenedor de transporte serd un contenedor euro-palé de dimensiones
adecuadas para contener el robot y todos los elementos auxiliares y accesorios del mismo
gue forman parte del expediente excepto los cafiones disruptores, la escopeta EOD, sus
afustes y la municion.

RQ 102: Los cafiones disruptores se entregaran en el interior de un estuche de transporte.

RQ 103: La escopeta EOD se entregara en el interior de un estuche de transporte.

RQ 104: La municion se entregara en el interior de una caja adecuada para contener
municion.
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RQ 105: El contenedor de transporte y los estuches de transporte protegerdn a los
elementos del interior frente a golpes y condiciones meteoroldgicas adversa. Tendran un
cierre gque no se abra con los movimientos de transporte o de operacién.

1.2.  PLANOS DE LOS PRODUCTOS.

No se requiere la entrega de planos de los bienes que son objeto del presente PPT
Unicamente se emitirA una declaracion de la versién de los planos utilizada para fabricar el
producto.

1.3.  MANTENIBILIDAD.

A efectos del establecimiento de requisitos de mantenibilidad en el presente PPT se ha
adoptado la organizacion de recursos y actividades de mantenimiento en entidades denominadas
escalones, sin que ello implique la existencia de dichas entidades en la Guardia Civil.

RQ EXO01: Las actividades de mantenimiento de los bienes objeto del presente PPT
encomendadas al usuario (Primer Escal6n) seran la limpieza del exterior o del interior accesible,
la verificacion de funcionamiento, la carga de la bateria y otras similares.

RQ EXO02: Las actividades peridédicas de mantenimiento de los bienes objeto del presente
PPT necesarias para asegurar el funcionamiento del objeto (Segundo Escal6n) seran la
sustitucion de la correas-oruga, acoplamiento de accesorios, actualizacion del firmware
autorizada por el fabricante u otras similares. Estas actividades las realizara personal de la
Guardia Civil con formacion especifica para ello.

RQ EXO03: Las actividades de mantenimiento o reparacion que impliquen desmontajes
parciales del objeto (piezas o conjuntos) (Tercer Escalén) o que pueden abarcar la totalidad del
objeto (Cuarto Escal6n) las realizard un servicio técnico especializado acreditado por el
fabricante. El contratista queda obligado a gestionar las actividades de mantenimiento de Tercer
y Cuarto Escaldn que se le soliciten durante un periodo minimo de cinco afios. En el caso de que
las citadas actividades gestionadas por el contratista las encomiende a otra empresa capacitada
para ello, la responsabilidad de su ejecucién seguira siendo del contratista.

RQ EXO04: El contratista se compromete a proporcionar la asistencia técnica o la informacion
gue se le solicite, sobre el manejo de los bienes entregados y sus actividades de mantenimiento
de Primer o Segundo Escal6on. Este compromiso se extiende a las actividades de Tercer Escalén
en el caso de que la Guardia Civil decidiese crear su propio servicio técnico especializado para
alguno de los bienes objeto del presente PPT.

Los requisitos de repuestos se indican en el apartado 11.9.
1.4. DOCUMENTACION TECNICA.

La documentacion técnica estd formada por los documentos entregados en cumplimiento
del RQ EXO07 y por la documentacion trazable indicada en los mismos. A efectos del presente
PPT tendra consideracion de documentacion trazable aquella documentacion indicada esta
documentacion técnica que cumpla los siguientes requisitos: estara indicado el autor u
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organizacion que la emite, la fecha de emision o version y ubicacién de una version en soporte
electronico a la que se pueda acceder publicamente desde internet.

La fecha de emision de la documentacién, o de la documentacion trazable, es la indicada
en el documento en soporte papel (fecha de firma manuscrita o fecha de la firma electronica).

RQ EXO05: La documentacion técnica presentada para el expediente de adquisicion al que
corresponde el presente PPT estara escrita en idioma espafiol (castellano). Se presentara en
soporte papel y en soporte informatico formato pdf; el tamafio de hoja en ambos soportes sera A4
o “letter’. Debe existir coherencia entre la fecha del archivo de la version electronica de un
documento y su fecha de emision.

RQ EXO6: La documentacion técnica de cada uno de los bienes objeto del presente PPT
estar4 formada, como minimo, por los siguientes documentos (algunos de ellos pueden estar
agrupados en unico documento y deben incluir copia de la documentacion citada que no sea
trazable):

- Manual de empleo, con las instrucciones de manejo y recomendaciones de seguridad. Al
menos incluira los siguientes capitulos:

o Descripcion completa de los equipos e implementos que forman parte del
suministro.

. llustraciones de despiece en varios niveles del sistema, herramientas, etc.

o Representacion y situacion de las placas y marcas identificativas existentes.
o Puesta en funcionamiento.

o Instrucciones para el empleo y uso de todos los elementos y accesorios.

o Funcionamiento en condiciones especiales.

o Anomalias de funcionamiento y medidas a tomar en cada caso (procedimientos de
emergencia).

o Procedimientos para el plegado, desplegado y para el transporte.
o Tareas a realizar para el almacenamiento o inactividad prolongada.
o Medidas de seguridad en la operacion.

- Manual de mantenimiento, que incluya, al menos, los siguientes capitulos:

o Relacion de tareas de mantenimiento, explicitando las tareas de inspeccion,
reparacion, ajuste, etc.

o Plan de Mantenimiento preventivo con periodicidad y descripcién de las revisiones
periddicas a realizar. En caso de plantearse mantenimiento predictivo se explicitaran
los métodos de ensayo a elaborar y el herramental y equipos necesarios para
llevarlos a cabo.

o Averias y disfunciones mas frecuentes y modo de subsanarlas. Incluye la
investigacion de averias.
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o Normas de Seguridad a observar durante las tareas de mantenimiento.
- Catélogo de piezas de repuesto: incluird el listado de repuestos y accesorios del robot
con la referencia del fabricante.
11.5. FORMACION.

RQ EXO07: El adjudicatario incluira un curso de formacion por anualidad para instruir al
personal del SEDEX que utilizaran el robot, en el lugar habitual de operacion del robot.

RQ EXO08: El curso proporcionara los conocimientos necesarios para el o6ptimo
aprovechamiento de todas las funcionalidades del equipo y sus accesorios.

RQ EXO09: El curso incluird la formacion a los usuarios de las tareas de mantenimiento
preventivo y de las principales y mas comunes tareas correctivas.

RQ EX10: En la formacion ensefiaran a detectar posibles anomalias de uso en el robot.

11.6. ALMACENAMIENTO Y EMBALAJE.
El suministro se presentara envasado y paletizado cumpliendo los siguientes requisitos:

RQ EX11: Las unidades basicas de suministro (UBS,s) indicados en punto 1.3 del presente
PPT, se entregaran en el interior de los empaquetamientos especificos que contendran todos los
elementos de la UBS; cuando la UBS sea muy voluminosa (superando las dimensiones del palé
indicado en el RQ ex15) se admite dividir el empaquetamiento en varios empaquetamientos.
Estos empaqguetamientos llevaran una etiqueta identificativa, dispuesta de tal manera que sea
visible sin dificultad (se define en el RQ EX19).

RQ EX12: El elementos de la UBS estardn contenidos en cajas individuales o
empaguetamientos individuales con una etiqueta identificativa (se define en el RQ EX20).

RQ EX13: Se admite incluir varias UBS,s iguales en un envase multiple, de dimensiones
suficientes, para que el nimero maximo de esas unidades no excedan del volumen total del palé
segun norma UNE-EN 13698-1:2003. Cada uno de estos envases mdltiples llevara una etiqueta
identificativa dispuesta de tal manera que sea visible sin dificultad (se definen en el RQ EX21).

RQ EX14: Los envases multiples definidos en el RQ EX14, o los especificos definidos en el
RQ EX12 se presentaran sobre palé de 800 x 1200 mm, cuya forma y caracteristicas seran las
establecidas por la norma UNE-EN 13698-1:2003. La altura maxima de la carga y el palé sera de
1400 mm. El palé podra contener mas de un envase multiple siempre que se cumplan las citadas
condiciones de dimensiones y masa total. Los palés llevaran la hoja de identificacion que se
colocara en cada uno de las 4 caras laterales mayores/menores, segln convenga, bajo el fleje o
del cruce de ambos, si existen (se definen en el RQ EX22).

RQ EX15: Si las dimensiones de algun elemento de UBS superasen las del palé indicado en
el RQ EX15 el suministrador solicitara al SAEP autorizacion para entregarlo ese elemento en un
palé normalizado de mayores dimensiones que no contenga mas elementos.
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RQ EX16: La carga del palé deber4d estar perfectamente alineada, formando un
paralelepipedo regular, debidamente protegida e inmovilizada al menos con flejes y cuatro
cantoneras angulares protectoras.

I1.7. MOVILIDAD Y TRANSPORTABILIDAD.

RQ EX17: Los requisitos de movilidad y transportabilidad de los palés son los derivados del
cumplimiento de la norma UNE-EN 13698-1:2003.

1.8. MARCADO E IDENTIFICACION.

RQ RDEXGV-31. Los principales elementos del robot RDEXGV (platavorma y brazo roboético)
tendran una marca indeleble de propiedad que sera el texto “GUARDIA CIVIL” y el escudo de la
Guardia Civil. ElI suministrador se pondra en contacto con el SAEP para solicitar el modelo y
principales caracteristicas de dicho escudo que debera ser aprobado por el SEDEX.

RQ A40: La plataforma vehicular (UGV) del robot llevara una placa de identificacion o similar
donde aparezca el nUmero de serie, nombre, modelo, empresa y afio de fabricacion.

RQ A41: Los sensores de navegacion tendran llevaran una placa de identificacion o similar
donde aparezca el numero de serie, nombre, modelo, empresa y afio de fabricacion

RQ B35. El brazo robdtico llevara una placa de identificacién o similar donde aparezca el
namero de serie, nombre, modelo, empresa y afio de fabricacion.

RQ C1-23.  El cafién disruptor tendra las marcas legales correspondientes a este tipo de arma:
namero de serie, fabricante, etc.

RQ D1-22. La escopeta EOD tendra las marcas legales correspondientes a este tipo de arma:
numero de serie, fabricante, etc.

RQ E45. Las camaras llevara una placa de identificacion o similar donde aparezca el
namero de serie, nombre, modelo, empresa y afio de fabricacion.

RQ EA46. Los sensores del sistema de vision tendran llevaran una placa de identificacién o
similar donde aparezca el nimero de serie, nombre, modelo, empresa y afio de fabricacion.

RQ E47. Las fuentes de luz del sistema de visién tendran llevaran una placa de
identificacion o similar donde aparezca el numero de serie, nombre, modelo, empresa y afio de
fabricacion asi como su clase.

RQ E48. Los laser tendran llevaran una placa de identificacion o similar donde aparezca el
namero de serie, nombre, modelo, empresa y afio de fabricacién asi como su clase.
RQ G19: La consola de control llevara una placa de identificaciéon o similar donde aparezca

el nimero de serie, nombre, modelo, empresa y afio de fabricacion.

RQ EX18: El modelo de la etiqueta identificativa de los envases definidos en el RQ EX12 es
el indicado a continuacion. Su texto indicara la composicion de la UBS segun lo establecido en el
apartado 1.3 del presente PPT (se indica el ejemplo de la UBS1):

PPT-2024-034-ARM
Pag. 34 de 50 _
Avda. Madrid n°2
Poligono Albresa
28342 Valdemoro (Madrid)

N TIf: 91 5146000 Ext: 42824
dg-armamento@guardiacivil.org Fax: 915146565

[ CORREO ELECTRONICO: |




=
N
3 Afb

GUARDIA CIVIL

MINISTERIO DIRECCION GENERAL
DEL INTERIOR
Mando de Apoyo
Jefatura de los Servicios de Apoyo
Servicio de Armamento y Equipamiento Policial
EXPEDIENTE:
FABRICANTE:
FECHA DE FABRICACION (MES/ANO).
UBS1 ROBOT DE DESACTIVACION DE EXPLOSIVOS CON GEOMETRIA VARIABLE (MARCA Y MODELO).
COMPOSICION de la UBS:
ELEMENTOS DENOMINACION CANTIDAD
UBS1-A Plataforma vehicular robética terrestre (UGV) 1
UBS1-B Brazo robético articulado 1
UBS1-E Sistema de vision 1
UBS1-F Sistema de comunicaciones 1
UBS1-G Consola de control 1
UBS1-H Conjunto de accesorios 1
UBS1-I Contenedor de transporte 1
UBS1-AM Manual de Empleo del robot 1
UBS1-IM Manual de Empleo del brazo robético. 1
CODIGO QR
GC.
RQ EX19: El modelo de la etiqueta identificativa de los envases individuales de los elementos

de UBS definidos en el RQ EX13 es el indicado a continuacion. En su texto se indicaran los datos
del expedientes, la denominacion del elemento de UBS y los datos de fabricacion (se indica el

ejemplo de la UBS1):

EXPEDIENTE:
FABRICANTE:
FECHA DE FABRICACION (MES/ANO).

MODELO).

LOTE.

CODIGO QR.

GC.

PESO Y VOLUMEN.

UBS1-A PLATAFORMA VEHICULAR ROBOTICA TERRESTRE (UGV) (MARCA Y

RQ EX20:

El modelo de la etigueta identificativa de los envases multiples definidos en el RQ

EX14 es el indicado a continuacion. En su texto ## es la cantidad de UBS del envase que ira

seguido de su denominacion (se indica el ejemplo de la UBS2):

EXPEDIENTE:
FABRICANTE:
FECHA DE FABRICACION (MES/ARO).

DE VISION (MARCA Y MODELO).
LOTE.

CODIGO QR.

GC.

PESO Y VOLUMEN.

ENVASE MULTIPLE: ## UBS2 CANON DISRUPTOR Y AFUSTE CON PAQUETE
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RQ EX21: El modelo de la hoja identificativa de los palés indicada en el RQ EX15 es el
indicado a continuacién. Su texto cumplira el STANAG 4281 e incluira la frase “PROPIEDAD DE
LA GUARDIA CIVIL”). La hoja, de tamafio DIN A4, ira plastificada por ambas caras.
EXPEDIENTE

FABRICANTE.

FECHA DE FABRICACION (MES/ANO).

PACKING LIST DEL CONTENIDO DEL PALE.

LOTE.

CODIGO QR.

RQ EX22: El contratista se pondra en contacto con el SAEP de la Guardia Civil para solicitar
los datos relativos al contenido y definicion del codigo QR indicado en las etiquetas anteriores.

11.9. REPUESTOS Y FUNGIBLES.

RQ EX23: El adjudicatario queda obligado a facilitar durante un periodo minimo DIEZ (10)
afios, cualquier repuesto del material suministrado que se le solicite. El coste de los repuestos
incluidos en las condiciones y plazos de garantia del bien mantenido correrd a cargo del
suministrador; en caso contrario correrd a cargo de la Guardia Civil.

11.10. VARIANTES.

RQ EX24: Gnicamente se valoraran las variantes establecidas en el presente apartado del
PPT.

RQ C1-24. El suministrador podra ofertar el cierre de cafidn disruptor con sistema de disparo a
percusion accionado eléctricamente mediante un electroiman. Esta variante se sometera a la
aceptacion del director técnico en la fase de evaluacion técnica de la ofertas. En caso de ser
aceptada la municién ofertada debera ser de iniciacién a percusion.

RQ C2-18.  Cuando el suministrador oferte el cierre de cafion disruptor con sistema de disparo
a percusion accionado eléctricamente mediante un electroiman, el afuste ofertado debera incluir
los elementos finales de la linea eléctrica de disparo y deberan ser compatibles con los
conectores del cierre.

RQ C3-14. Cuando el suministrador oferte el cierre de cafdn disruptor con sistema de disparo
a percusion accionado eléctricamente mediante un electroiman la municién ofertada debera ser
de iniciaciébn a percusion mecanica (tipo B) y cumplird lo establecido en el apartado 11.1.4
“dotacion inicial de municion” excepto en lo indicado en los siguientes requisitos.

RQ C3-15.  Lavaina de la municién disruptora con proyectil liquido tendra iniciador a percusién
mecanica.

RQ C3-16. También podran suministrarse los siguientes elementos de la municién disruptora
con proyectil liquido: vaina con carga propulsante (bien de adquisicién cédigo C3-BV) y proyectil liquido
con tapén (bien de adquisicién codigo C3-BT).

RQ C3-17.  La dotacion inicial de municion del cafion disruptor sera la siguiente:

DOTACION INICIAL DE MUNICION DEL CANON DISRUPTOR PARA EL ROBOT RDEXGV.
Cddigo Elemento Cantidad
C3-Bv Vaina con propulsor de cartucho, calibre 12/76 =100
C3-BT Tapones de agua, para cafon disruptor. 2100
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Seccién Ill.  DEFINICION DE ACTIVIDADES DEL CONTRATISTA

Se designara un Director Técnico (DT) del expediente de adquisicién cuya funcién es el
aseguramiento de la conformidad técnica de los bienes entregados por el contratista del
expediente de adquisicion; dicha conformidad se refiere a los requisitos establecidos en el
presente PPT y otros que puedan establecerse en el contrato. Esta designacién se comunicara al
contratista.

..  ACTIVIDADES TECNICAS PARA LA LICITACION

Los requisitos establecidos en este apartado afectan a todos los licitadores que se
presenten al expediente de adquisicion de los bienes objeto del presente PPT.

No se exige la presentacién de muestras previas a la licitacién para este expediente.

RQ EX25: La empresa licitante deberd presentar en el SAEP de la Guardia Civil, DOS (2)
paquetes documentacion técnica de la oferta cuya composicidon se indica a continuacion; un
paquete de documentacién estara en soporte papel y el otro en soporte informatico. Esta
documentacion debe cumplir el REQUISITO EX06 (puede incluir documentacion trazable) y la
fecha de emisién de dichos documentos debera ser necesariamente anterior o igual a su fecha
de entrega.

- Memoria descriptiva del producto con principios de funcionamiento de los distintos
sistemas de los bienes de adquisicién indicados en el apartado 1.3 del PPT.

- Documentacién técnica indicada en el apartado 11.4 del PPT.

- Matriz de cumplimiento de requisitos del producto. Este documento es una tabla que
relaciona cada requisito del producto con el apartado de la documentacién técnica de la
oferta donde se declara su cumplimiento.

RQ EX26: La entrega de la documentaciéon técnica de la oferta (previa a la evaluacion de
ofertas) se harad dentro del plazo establecido en el Pliego de Clausulas Administrativas
Particulares del Expediente de Adquisicién, sera sin cargo para la Administracion y se efectuara
contra recibo.

.2.  SEGUIMIENTO Y CONTROL DEL CONTRATO.

Por tratarse de un expediente de suministro de bienes ya fabricados no procede el control
durante la fabricacién de los mismos ni durante su transporte hasta el punto de entrega.

RQ EX27: El contratista debe controlar las condiciones bajo las que se realicen todas las
actividades relacionadas con el suministro de los bienes objeto del presente PPT y que puedan
influir en el cumplimento de los requisitos aqui establecidos.

RQ EX28: El Director Técnico podra realizar en las instalaciones de la empresa adjudicataria
las actividades de seguimiento del contrato relacionadas con el cumplimiento de los apartados
1.3 y 1.4 del presente PPT.
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1.3. ASEGURAMIENTO DE LA CALIDAD DEL CONTRATO.

RQ EX29: El contratista debe emitir e implementar, de forma planificada, disposiciones
internas cuya finalidad sea asegurarse de que los bienes suministrados cumplan las
especificaciones del producto contratado. Esto incluye el control de la documentacion relacionada
con la ejecucién del suministro.

RQ EX30: La liberacion de productos objeto del contrato para su entrega a la Guardia Civil no
se hard hasta que se hayan cumplido satisfactoriamente las disposiciones planificadas
establecidas en el RQ EX29 o se haya aprobado una concesion para ello. El contratista debe
conservar la documentacion relacionada con la liberacion de estos productos, que podra ser
requerida por el DT.

.4, GESTION DE LA CONFIGURACION DEL CONTRATO.

RQ EX31.: El contratista identificard la configuracion de los productos entregados,
comprometiéndose a mantenerla actualiza durante 5 afios. Esto incluye el control de la version de
los planos de los productos suministrados utilizados en la fabricacion.

l.5. FORMA DE HACER EFECTIVO EL SUMINISTRO.

RQ EX32: Los bienes objeto del Contrato de Suministro seran presentados a recepcion en las
fechas y condiciones establecidas en Pliego de Clausulas Administrativas Particulares (PCAP)
del Expediente de Adquisicion debiendo cumplir los requisitos relacionados con la entrega
establecidos en el presente PPT.

RQ EX33: Los bienes objeto del Contrato de Suministro seran entregados para recepcion en
el almacén del Servicio de Armamento y Equipamiento Policial (SAEP) de la Guardia Civil sito en
Avda. Madrid n°® 2, C.P.28342, Valdemoro (Madrid), salvo indicacion contraria establecida en el
Contrato o en el PCAP del expediente de adquisicion.

RQ EX34: En el albaran de entrada debera hacerse constar el nimero de expediente, asi
como el numero de serie del material.

11.5.1. REQUISITOS DE ENTREGA DEL SUMINISTRO.

RQ EX35: Los bienes entregados deben ser los contratados (marca, modelo, version y
variante). Sus caracteristicas coincidiran con las de las muestras previas a la adjudicacion
y documentacion técnica presentadas por el contratista salvo que en el contrato se hayan
establecido otras distintas o se hayan establecido desviaciones.

RQ EX36: Todos los bienes, de un mismo tipo, presentados a recepcion deben haber
sido fabricados siguiendo el mismo proceso de fabricacion.

RQ EX37: Cada tipo de unidades béasicas de suministro entregadas se agruparan en
un solo lote de entrega cuyo tamafio coincidira con la cantidad indicada para cada UBS en
el apartado 1.3 del presente PPT. Siempre se sea posible cada lote estara formado con
elementos cuyos nimeros de serie sean correlativos.

RQ EX38: Las unidades del lote de entrega deberan presentarse a la recepcion de
una sola vez totalmente terminadas, envasadas, empacadas y en las mismas condiciones.
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Se presentardn agrupadas y apiladas de forma que permita la toma de muestras
indiscriminada de forma sencilla y rapida.

RQ EX39: El adjudicatario aportara las unidades muestra sometida a pruebas de
aceptacion de carécter destructivo (municién utilizada en las pruebas balisticas). Por ello
debera reponer en el suministro las unidades de muestra utilizadas en las citadas
pruebas.

l11.5.1.1. DOCUMENTACION TECNICA DEL SUMINISTRO.

RQ EX40: Con el suministro se entregara la documentacion técnica de los
bienes entregados que cumplira lo establecido en el apartado 1.4 del presente PPT.

RQ EX41.: Con cada lote de entrega se presentaran los siguientes certificados
del fabricante correspondientes a la serie de fabricacion de la que proceden los
bienes entregados: certificado de fabricacion (definido en RQ EX42) y certificados de
funcionamiento (definido en RQ EX43).

RQ EX42: Certificados de fabricacion: se certifica que todas las piezas han
sido construidas segun los planos de la coleccion declarados en la oferta, en cuanto
a materiales, dimensiones, tolerancias, propiedades fisicas y estado superficial.

RQ EX43: Certificados de funcionamiento: se certifica que todos los bienes
presentados a recepcion han sido sometidas a las pruebas de funcionamiento
establecidas en su proceso de fabricacion.

ll1.6. SERVICIO A PRESTAR POR EL SUMINISTRADOR DURANTE EL PERIODO DE
GARANTIA.

RQ EX44: Todo el material suministrado tendra una garantia minima de VEINTICUATRO
meses a contar desde la fecha de la recepcién. Dicha garantia cubrira contra todo defecto de
fabricacion y/o funcionamiento, obligandose el suministrador a reparar por su cuenta cualquier
defecto que en el periodo de garantia se presente y a la reposicién, sin cargo de las piezas
defectuosas o inutiles, corriendo por su cuenta la mano de obra y transporte.

RQ EX45: Si durante el periodo de garantia, se produce una averia, y el equipo es retirado
para su reparacion o se retira un elemento que no permite operar el robot, la garantia se paraliza
durante el tiempo que dure dicha reparacion.

RQ EX46: El fabricante aportara un informe completo de la reparacion, describiendo las
operaciones realizadas, certificado de calibracion en caso de ser necesario y test final de
funcionamiento, asi como las causas posibles que han motivado dicha averia.

RQ EX47: Todas las piezas o conjuntos sustituidos por el adjudicatario tendran a su vez un
plazo de garantia de un afio sobre la reparacion, en las mismas condiciones que detallan en este
apartado.

PPT-2024-034-ARM
Pag. 39 de 50 _
Avda. Madrid n°2
Poligono Albresa
28342 Valdemoro (Madrid)

N TIf: 91 5146000 Ext: 42824
dg-armamento@guardiacivil.org Fax: 915146565

[ CORREO ELECTRONICO: |




GUARDIA CIVIL
DIRECCION GENERAL

MINISTERIO
DEL INTERIOR

Mando de Apoyo
Jefatura de los Servicios de Apoyo
Servicio de Armamento y Equipamiento Policial

Seccion IV. ACEPTACION DEL OBJETO DEL CONTRATO

El objeto de esta seccion es establecer los reconocimientos y pruebas que habra que realizar a
los robots previos a la recepcion administrativa, asi como las bases de criterio para decidir su
aceptacién o rechazo segun los resultados obtenidos.

IV.1. EVALUACION TECNICA DE OFERTAS.

La finalidad de la Evaluacion Técnica de las Ofertas es la verificacion del cumplimiento de los
requisitos que afecten a los bienes y servicios ofertados o que influyan en los criterios de
adjudicacion establecidos en el Pliego de Clausulas Administrativas Particulares (PCAP) del
Expediente de Adquisicién al que corresponde el presente PPT.

La evaluacion técnica de las ofertas del expediente de adquisicibn se hard analizando la
documentacion técnica de la oferta y las muestras previas a la adjudicacién presentadas por las
empresas licitadoras.

La evaluacion técnica de las ofertas se realiza en dos fases:

1) Evaluacion de la Documentacién Técnica de la Oferta.
a) Se realizara tal y como se establece en el apartado 1V.1.1 del presente PPT.

2) Informe de Evaluacién Técnica:
a) Es el documento que recoge los resultados de la fase 1y concluye con el dictamen

de conformidad de los bienes ofertados. Lo emite el Director Técnico.

b) Este informe sera trazable con la documentacion de la oferta.
c) Elinforme se remitira a la Mesa de Contratacion.

IV.1.1. EVALUACION DE LA DOCUMENTACION TECNICA DE LA OFERTA.

La evaluacién de la documentacion de la oferta se hara exclusivamente sobre la
documentacién que haya presentado la empresa licitadora en plazo y forma y se hara
contra los requisitos establecidos en el presente PPT.

Método de evaluacion: se parte de la secuencia de requisitos establecida en el
presente PPT y se evalGa su cumplimiento analizando el contenido de la documentacién
técnica presentada. El andlisis de la documentacién incluye el andlisis de la
documentacion trazable indicada en ella; en ninglin caso se admitird el andlisis de la
documentacién no citada en ella. Este andlisis de documentaciéon puede requerir de
consultas con la organizacion que haya emitido los distintos documentos (ya sean
originales aportados, copias o documentos trazables), con la finalidad de determinar su
veracidad.

El resultado de la evaluacién técnica de la documentacién técnica sera
CONFORME si ésta es conforme con todos los requisitos y no hay dudas de la veracidad
de la documentacién presentada, en caso contrario sera NO CONFORME. Este resultado
se plasmara en el Informe de Evaluacion Técnica indicado en el apartado IV.1.

RQ EX48: La empresa licitadora debera suministrar dentro del plazo de evaluacién de ofertas
aquella documentacion trazable cuyo acceso sea de pago o cuyo acceso desde internet esté
desactivado con caracter transitorio. El coste correra a cargo de la empresa licitadora.
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IV.2. INSPECCION TECNICA DE RECEPCION DEL SUMINISTRO.

La finalidad de la Inspeccion Técnica de Recepcion es verificar el cumplimiento de las
condiciones y requisitos de entrega del suministro establecidas en el Contrato y en Pliego de
Clausulas Administrativas del Expediente de Adquisicion y el presente PPT; también tiene la
finalidad de verificar el cumplimiento de los requisitos propios de los bienes entregados que han
sido establecidos en el Contrato y en el presente PPT.

La Inspeccion Técnica de Recepcidon del Suministro al que corresponde el presente PPT
se haré analizando, desde el punto de vista técnico, los bienes presentados por el contratista
para su recepcion.

La inspeccién técnica se realiza en dos fases:

1) Pruebas de Aceptacion Técnica:

a) Las pruebas a realizar son las establecidas en el apartado IV.3.2 del presente
PPT. ElI SAEP elaborard el correspondiente Plan de Pruebas de Aceptacion
Técnica.

b) Las pruebas las realizara personal técnico del SEDEX de la Guardia Civil, con el
apoyo de personal técnico del fabricante o de la empresa adjudicataria. Estaran
supervisadas por el Director Técnico del Expediente.

c) Las pruebas se realizaran en las instalaciones de instruccion del SEDEX de la
Guardia Civil. Si estas instalaciones no cumpliesen las caracteristicas adecuadas
para realizar las pruebas, la empresa adjudicataria propondra unas instalaciones
adecuadas para comprobar el cumplimiento de los requisitos; estas instalaciones
ddeberan ser aceptadas por el Director Técnico.

d) La empresa adjudicataria proporcionara los medios técnicos (instrumentos, Utiles,
herramientas especiales, etc.) y humanos necesarios para el desarrollo de las
verificaciones y pruebas de validacion, verificacion y aceptacion técnica.

e) Informe de Pruebas de Aceptacion Técnica: es el documento que recoge los
resultados de cada prueba. Lo firma un técnico cualificado, del SEDEX.

2) Estudio de Aceptacion Técnica:

a) Su finalidad es el analisis de los resultados de las pruebas de aceptacién técnica
para calificar los defectos detectados y dictaminar la conformidad de los bienes
presentados. Para ello se aplicaran los criterios de aceptacion establecidos en
apartado V.4 del presente PPT.

b) EIl Director Técnico emitird un documento Unico que recoja el andlisis de todas las
pruebas (incluyendo su trazabilidad con los Informes de Pruebas) y concluya con
el dictamen de conformidad de los bienes presentados.

c) Certificado de Aceptacién Técnica.

i) Lo emite el Director Técnico. Su finalidad es certificar la conformidad de los
bienes presentados y proponer su aceptacion técnica o su rechazo.

i) Este certificado sera trazable con los albaranes de entrega y con el Estudio de
Aceptacion Técnica.

RQ EX49: Si fuese necesario encomendar alguna de las pruebas de aceptacion
técnica a una Instalacion de Ensayo, debidamente acreditada, del Contratista o del
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Fabricante la empresa pondra dichos recursos a disposicion del Director Técnico o podra
solicitar que la prueba o pruebas sea encomendada un Laboratorio de Ensayo
debidamente acreditado. En cualquier caso los gastos correran a cargo de la empresa
contratista.

IV.2.1. TOMA DE MUESTRAS DEL SUMINISTRO.

Los lotes de entrega de cada UBS del suministro coincidirAn con los lotes de
inspeccion.

De cada lote de inspeccion se tomaran las muestras indicadas a continuacion:

- Plan de muestreo simple, Inspeccién Normal (nivel Il); segun Norma UNE EN ISO
2859-1 Procedimientos de muestreo para inspeccién por atributos Ultima edicion.

IvV.3. PRUEBAS DE ACEPTACION TECNICA.

Las Pruebas de Aceptacibn Técnica proporcionan la informacion necesaria para
determinar si los bienes analizados cumplen los requisitos establecidos en este PPT, existiendo
una correspondencia entre las pruebas indicadas en el presente apartado 1V.3 y los Criterios de
Aceptacion Técnica establecidas en el apartado 1V.4 del presente PPT.

Las Pruebas de Aceptacién Técnica son las siguientes:

1) Pruebas de inspeccién visual y dimensional.
2) Pruebas funcionales:
a) Prueba de interaccién hombre-maquina.
b) Prueba de rango de comunicacion en zona de operacion.
c) Prueba de rampa, obstaculos y escaleras.
d) Prueba extraccion de paquete en zona oculta.
e) Prueba de colocacién carga en interior de un vehiculo.
f) Prueba de movilidad e inspeccion.
g) Prueba de traccién y movimiento en diferentes terrenos.
h) Prueba combinada de carga y estabilidad.
i) Prueba colocacién de carga bajo maletero.
j) Prueba movilidad en espacios reducidos.
k) Prueba operativa con escopeta.
I) Prueba operativa con cafién disruptor.

Se definen en el apartado VI “Anexo I” del presente PPT. EI DT podra afiadir las pruebas
gue considere y modificar alguna prueba si no se dispone de los elementos necesarios para
ejecutarlas.
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v.4. CRITERIOS DE ACEPTACION DEL SUMINISTRO.

En el presente apartado del PPT se establecen los Criterios de Aceptacion de los bienes
presentados a recepcion. Estos criterios de aceptacion técnica han sido determinados para
asegurar que los bienes presentados a recepcion cumplen, ademas de sus requisitos de
producto, los requisitos de entrega del suministro establecidos en el apartado 111.5.1 del presente
PPT.

Las muestras de los bienes presentados a recepcion, tomadas segun lo establecido en el
apartado 1V.2.1, se someten a las correspondientes pruebas de aceptacion establecidas en el
apartado 1V.3 del presente PPT. Los resultados de las pruebas no conformes implican la
existencia de defectos en la muestra.

Los defectos que implican un resultado no conforme de una prueba de aceptacion técnica
estan clasificados en los siguientes tipos: critico, mayor y menor. Para cada tipo de defecto se
establece el limite de calidad aceptable (LCA) aplicable segin la Norma UNE EN ISO 2859-1
Procedimientos de muestreo para inspeccién por atributos Ultima edicion:

e Defecto critico; LCA 1,5.
e Defecto mayor; LCA 2,5.
e Defecto menor, LCA 6,5.

El LCA se aplicara al tamafio de la muestra ensayada multiplicada por la cantidad de
defectos de cada tipo establecidas para cada prueba en el Plan de Pruebas.

La aceptacién o rechazo afecta a la totalidad del lote de inspeccion del que proceden las
muestras

- ACEPTACION DE LOTES DE INSPECCION:

e Si los resultados de todas las pruebas correspondientes a la muestra del lote
cumplen sus criterios de aceptacion el lote serd& ACEPTADO, en caso contrario
el lote sera DEVUELTO AL PROVEEDOR.

RQ EX50: En el caso de que se detecten defectos que no impliquen el rechazo
del lote, el suministrador debera resolver dichos defectos, incluso sustituyendo los
bienes defectuosos.

- RECHAZO DE LOTES DE INSPECCION:

e EIl lote devuelto al proveedor debera ser retirado y reparado. La empresa
contratista elaborard y presentara al Director Técnico un informe donde se
indique las medidas adoptadas para la subsanacion de defectos.

e El lote podra presentarse a una segunda inspeccion. Se aplicara el Plan de
Inspeccién Rigurosa y sera sometido de nuevo a todas las pruebas que
corresponda.

e Si el lote fuese sustituido por otro nuevo también se considerara que se somete
a segunda inspeccion.
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¢ Siel lote fuese rechazado en la segunda inspeccién este rechazo sera definitivo.
RQ EX51: Todos los gastos derivados de la reparacion, nueva presentacion y
nuevas pruebas de aceptacion seran por cuenta del contratista.

IV.4.1. CRITERIOS DE ACEPTACION, POR INSPECCION VISUAL, DEL PALET, LOS
ENVASES Y EL CONTENIDO.

Aceptacion o rechazo de palets:

RQ EX52: Los defectos detectados en los palets cargados de la muestra,
agrupados por tipos, no deberan igualar o superar, en cada tipo, la cantidad de
rechazo indicada en la Norma UNE EN ISO 2859-1 (ultima edicién). Los tipos de
defectos del palet cargado son los definidos en el Plan de Pruebas.

Aceptacion o rechazo de envases multiples:

RQ EX53: Los defectos detectados en los envases multiples, agrupados por
tipos, no deberan igualar o superar, en cada tipo, la cantidad de rechazo indicada en
la Norma UNE EN ISO 2859-1 (ultima edicién). Los tipos de defectos de los envases
multiples son los definidos en el Plan de Pruebas.

El rechazo de una muestra de envases mdltiples implica el rechazo de todos los
palés de los que procede la muestra.

Aceptacion o rechazo de envases individuales de UBS:

RQ EX54: Los defectos detectados en los envases individuales de la misma
UBS presentes en la muestra, agrupados por tipos, no deberan igualar o superar (en
cada tipo) la cantidad de rechazo en la Norma UNE EN ISO 2859-1 (ultima edicién).
Los tipos de defectos de los envases individuales son los definidos en el Plan de
Pruebas.

El rechazo de una muestra de envases individuales de UBS implica el rechazo de
todos los envases multiples de los que procede la muestra.

Aceptacion o rechazo, por inspeccion visual, de los elementos de UBS presentes en
los envases individuales de la UBS:

RQ EX55: Con el contenido de los envases individuales de cada muestra de
UBS se formaran submuestras con el mismo tipo de elemento. Los defectos
detectados en cada submuestra agrupados por tipos, no deberan igualar o superar
(en cada tipo) la cantidad de rechazo en la Norma UNE EN ISO 2859-1 (ultima
edicion). Los tipos de defectos de los elementos de la UBS son los definidos en el
Plan de Pruebas.

El rechazo, por inspeccion visual, de una submuestra de UBS implica el rechazo de
toda la muestra UBS de procedencia de la submuestra.
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IV.4.2. CRITERIOS DE ACEPTACION DE LOS ELEMENTOS DE LAS UBSs.

RQ EX56: Los defectos detectados en las pruebas de aceptacion de los elementos de
las UBS,s del robot RDEXGV, agrupados por tipos, no deberan igualar o superar (en cada
tipo) la cantidad de rechazo en la Norma UNE EN ISO 2859-1 (ultima edicion). Dichos
tipos de defectos son los definidos en el Plan de Pruebas.

A efectos de aplicacién del RQ EX57 se considera tamafio de muestra la cantidad
de defectos de cada tipo definidos para el elemento de UBS multiplicada por el tamafio de
la muestra ensayada. En cada ensayo se indica el tamafio de muestra a efectos de
aplicacion del LCA.

En el caso de existir desviaciones o concesiones, deberdn estar aprobadas
previamente por el OC.

Si los resultados de todas las pruebas correspondientes al material entregado son
satisfactorios y cumplen los requisitos exigidos en el PPT, el material serd aceptado y se
realizara el certificado de aceptacion técnica por parte del DT del expediente (ingeniero
del SAEP).

Seccién V. EMISION Y FIRMAS DEL PPT

Valdemoro, 2024
EL CORONEL INGENIERO DE ARMAMENTO

Fi rmado por Coronel Ingeniero de
Armamento GARCIA Y GANS ANTONI O
JOSE - DNI ***8290** con un
certificado emtido por AC Sector
Pablico el dia 23/02/2024

Antonio José Garcia y Gans

Ve B°
EL CORONEL
JEFE DEL SERVICIO

Fi rmado por PANTQIO NAVARRO
GONZALO JESUS - DNI ***2270**
el dia 05/04/2024 con un
certificado emtido por AC
Sector Publico

Gonzalo Jesus Pantojo Navarro.
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Seccion VI. ANEXOS
VI.1. ANEXO |: PLAN DE PRUEBAS DE ACEPTACION TECNICA.

El material objeto del contrato del que forma parte este PPT, sera sometido al presente
Plan de Pruebas de Aceptacion Técnica.

Cada prueba sera objeto de un Informe de Pruebas que emitird el técnico cualificado, del
SEDEX que la haya ejecutado; se podran emitir informes que agrupen varias pruebas.

Finalizadas todas las pruebas se realizara el Estudio de Aceptacién Técnica del material
objeto del contrato que se basara en los Informes de Pruebas de Aceptacion Técnica.

Tras la presentacion del suministro en el lugar de entrega se emitira el Certificado de
Aceptacion Técnica que se basara en el Estudio de Aceptacidén Técnica.
VI.1.1. SUMINISTRO.

El material del suministro debera cumplir los requisitos establecidos en el apartado 111.5.1
del PPT.

VI.1.1.1. LOTE DE INSPECCION.

El tamafio del lote de suministro sera el establecido en el apartado I11.5.1 del PPT. Antes de
la toma de muestras el personal del SAEP conformara los lotes de inspeccién establecidos en el
apartado 1V.2.1 del presente PPT.

VI.1.1.2. PRESENTACION DEL LOTE DE INSPECCION PARA PRUEBAS DE
ACEPTACION.

El material del suministro sera presentado en el lugar de entrega de forma que se pueda

realizar la toma de muestras.

El material del suministro debera cumplir los requisitos establecidos en el apartado 111.5.1
del PPT (debe estar compuesto por las UBS de robot de desactivacion de explosivos objeto de
este PPT). Se presentara la documentacién técnica indicada en el apartado 111.5.1.1 del PPT.

VI.1.1.3. TOMA DE MUESTRAS.

La toma de muestras se realizara tal y como se establece en el apartado IV.2.1 del PPT.

VI.1.1.4. PRESENTACION DEL LOTE PARA LA ENTREGA.

Tras la toma de muestras el contratista procedera tal y como se establece en el apartado
11.5.1.2, del PPT: reposicion en los lotes y paletizado del suministro de la muestra de municion
utilizada en las pruebas balisticas. Estos lotes quedaran en condiciones de ser sometidos a la
prueba de inspeccioén visual de los palet cargados, envases mdltiples y su etiquetado.

VI.1.2. ACEPTACION Y RECHAZO.

Los criterios de aceptacion y rechazo de lotes, asi como el LCA de los tipos de defectos,
son los establecidos en el apartado 1V.4 del PPT.
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En cada una de las pruebas especificadas en el presente Plan de Pruebas se incluye una
tabla que define y clasifica los defectos detectados.

VI.1.3. PRUEBAS DE RECEPCION:

El lugar y la fecha de realizacién seran definidas por el DT y el contratista con tiempo suficiente
para organizar las pruebas.

En el plan de pruebas incluye tanto reconocimiento visual y dimensional como prueba de
funcionamiento y capacidades. Todo ello para verificar que el robot con su documentacion
cumple los requisitos establecidos en el PPT

Para la realizacion de todas las inspecciones, pruebas y ensayos se tomaran las medidas de
seguridad oportunas con el fin de garantizar la seguridad del personal y equipos que en ellas
intervengan.

VI.1.3.1. PRUEBAS DE INSPECCION VISUAL Y DIMENSIONAL.

El robot vendra perfectamente identificado, indicando el fabricante, el modelo y el nUmero de
serie. El robot deberd incluir todos los accesorios, elementos y documentacion técnica indicados
en el PPT. Se reconoceran detenidamente cada uno de los elementos, comprobandose su
acabado y caracteristicas y se realizardn las comprobaciones necesarias respecto a las
especificaciones técnicas y documentacion presentada por el suministrador. Se podran
comprobar las siguientes caracteristicas:

e Aspecto exterior.

o Dimensiones.

e Peso.

o Elementos complementarios.

Desmontaje, montaje y acoplamiento correcto de elementos.

Falta alguno de los elementos de la UBS.

Se observan roturas en alguno de los elementos.
Suciedad en los componentes.

Cualquier otro defecto que impida o dificulte la utilizacion.

No se admitird ningln robot que presente uno o0 mas incumplimientos de los defectos
anteriores.

Se debera revisar y comprobar que los manuales técnicos entregados con cada equipo cumplen
los requisitos exigidos.

VI.1.3.2. PRUEBAS FUNCIONALES.

Se comprobara el correcto funcionamiento del robot, asi como el cumplimiento, de las
caracteristicas técnicas exigidas en el presente Pliego, al menos se realizaran las siguientes
comprobaciones:

¢ Funcionamiento correcto del alimentador.

e Sistema de encendido.

e Funcionamiento correcto del cargador.
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e Duracion baterias.

e Funcionamiento correcto del equipo y accesorios.

e Velocidad y posibilidad desplazamiento ante obstaculos.
¢ Funcionamiento camaras y sistemas de iluminacion.

e Transmisién imagenes.

e Comprobacion de la impermeabilidad.

e Funcionamiento de los accesorios (cafion disruptor, escopeta, sistema de fibra, linea
eléctrica de activacion de cargas...)

Ademds de lo indicado anteriormente se realizaran las siguientes pruebas especificas: Todas las
pruebas que se describen a continuacidn se realizaran con el cafién disruptor vy la escopeta
montada sobre el robot.

VI.1.3.2.1. PRUEBA DE INTERACCION HOMBRE-MAQUINA

Se comprobara que desde el modulo de control se pueda realizar todas las acciones indicadas
en el manual y exigidas en el PPT (posibilidad de audio bidireccional, utilizacion de camaras
(captura de imagenes y grabacion), capacidad de posiciones prefijadas, representacion
tridimensional del estado del robot...).

Criterio de aceptacion:

e La prueba serd superada si el usuario puede controlar el robot siguiendo las
instrucciones indicadas en manual y los requisitos exigidos en el PPT. En caso
contrario sera rechazado.

VI.1.3.2.2. PRUEBA DE RANGO DE COMUNICACION EN ZONA DE OPERACION.
El robot se desplazara a una distancia minima en visién directa (1000 m).

Criterio de aceptacion:
e La prueba seré superada si el robot no pierde la comunicacion en ningun instante de
la operacién. En caso contrario sera rechazado.

VI.1.3.2.3. PRUEBA DE RAMPA, OBSTACULOS Y ESCALERAS.

El robot debera poder subir y bajar rampas con pendiente del 45%, subir y bajar obstaculos de
40 cm y subir y bajar escaleras equivalentes a la correspondiente entre dos plantas de un
edificio.

Criterio de aceptacion:

e La prueba sera superada si el robot no manifiesta incidencias al realizar las pruebas
de subida y bajada de los diferentes elementos. En caso contrario sera rechazado.

VI.1.3.2.4. PRUEBA EXTRACCION DE PAQUETE EN ZONA OCULTA.

El robot debera extraer de una zona oculta (debajo de un mueble, asiento o similar), un paguete
de reducidas dimensiones y de un peso superior a 1 Kg, alojado a una distancia minima de 50
cm desde el punto de acceso.

Criterio de aceptacion:
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e La prueba sera superada si el robot extrae el paquete en las condiciones indicadas.
En caso contrario seré rechazado.

VI.1.3.2.5. PRUEBA DE COLOCACION CARGA EN INTERIOR DE UN VEHICULO.

El robot sera capaz de colocar una carga de al menos 1,5 kg (del tipo a las usadas en el SEDEX)
en el interior del vehiculo.

Criterio de aceptacion:
e La prueba sera superada si el robot es capaza de introducir la carga en el lugar
adecuado. En caso contrario sera rechazado.

VI.1.3.2.6. PRUEBA DE MOVILIDAD E INSPECCION.

El robot se movera alrededor de un vehiculo turismo, debiendo acceder el brazo del robot al
interior del mismo con capacidad de inspeccion adecuada del interior del vehiculo y podra
inspeccionar los bajos del vehiculo siendo capaz de detectar cualquier elemento pegado a los
mismos.

Criterio de aceptacion:
e La prueba sera superada si el robot es capaz de inspeccionar el interior del vehiculo y
los bajos del mismo siendo capaz de localizar elementos pegados en los bajos y
bultos colocados en el interior del vehiculo.

VI.1.3.2.7. PRUEBA DE TRACCION Y MOVIMIENTO EN DIFERENTES TERRENOS.

El robot realizard movimientos lineales y giros en diferentes terrenos como arena, tierra
compacta, tierra suelta, barro, gravilla y asfalto.

Criterio de aceptacion:
e La prueba serd superada si el robot puede realizar dichos movimientos. En caso
contrario sera rechazado.

VI.1.3.2.8. PRUEBA COMBINADA DE CARGA Y ESTABILIDAD.

Se comprobara que la capacidad de carga del brazo rob6tico sea como minimo de 20 kg a 1,8 m
y 75 kg a 0,5 m. En caso de que el robot ofertado tenga capacidad de carga superiores a las
exigidas se probaran con las cargas de mayor masa.

Se comprobara que, con estas cargas, el robot pueda realizar movimientos de desplazamiento y
podré colocar los objetos en el suelo.

Criterio de aceptacion:
e La prueba sera superada si el robot cumple con los requisitos indicados en su
especificacion técnica en lo relacionado con cargas y desplazamientos bajo carga. En
caso contrario sera rechazado.

VI.1.3.2.9. PRUEBA COLOCACION DE CARGA BAJO MALETERO.

Se comprobara que el robot pueda cargar y colocar una carga de las utilizadas por el SEDEX de
unos 10 kg debajo de la zona a del maletero.

Criterio de aceptacion:
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e La prueba sera superada si el robot es capaz de colocar adecuadamente la carga
debajo del maletero. En caso contrario sera rechazado.

VI.1.3.2.10. PRUEBA MOVILIDAD EN ESPACIOS REDUCIDOS.

Se comprobara que el robot equipado con todos los accesorios y elementos sea capaza de
cruzar puertas estandar de 1 hoja y moverse por el pasillo de un tren de pasajeros, de un
autobus y de un avion.

Criterio de aceptacion:
e La prueba serd superada si el robot es capaz de cruzar y moverse por los lugares
indicados. En caso contrario seré rechazado.

VI.1.3.2.11. PRUEBA OPERATIVA CON ESCOPETA.

Se comprobara el correcto funcionamiento de la escopeta y del sistema de acoplamiento de la
misma sobre el robot. Se comprobara que una vez fijada la escopeta sobre el robot, esta queda
segura y permitird realizar la mayoria de movimientos del robot. Desde el modulo de control se
podra ver donde apunta la escopeta, ajustar la punteria y realizar el disparo. El disparo de la
escopeta sera capaz de romper cristales.

Criterio de aceptacion:

e La prueba ser& superada si la escopeta puede ajustarse al robot de manera segura sin
interferir en sus movimientos, realizar punteria y disparar desde el médulo de control y
la potencia de la escopeta es capaz de romper cristales. En caso contrario sera
rechazado.

VI.1.3.2.12. PRUEBA OPERATIVA CANON DISRUPTOR.

Se comprobard el correcto funcionamiento del cafién disruptor y del sistema de acoplamiento del
mismo sobre el robot. Se comprobara que una vez fijado el cafidn sobre el robot, este quede
seguro y permitird realizar la mayoria de movimientos del robot. Desde el médulo de control se
podra ver donde apunta el cafidn, ajustar la punteria y realizar el disparo. El disparo del cafién
sera capaz de realizar la apertura de un maletero de un coche.

Criterio de aceptacion:

e La prueba sera superada si el cafidon puede ajustarse al robot de manera segura sin
interferir en sus movimientos, realizar punteria y disparar desde el médulo de control y
la potencia del cafién es capaz de realizar la apertura de un maletero de un coche. En
caso contrario sera rechazado.
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