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INFORME DE VALORACION DE OFERTAS

a) La documentacion a valorar se realiza segun lo establecido en el Pliego de Clausulas
Administrativas Particulares (PCAP), siendo la siguiente:

CUADRO RESUMEN DE VALORACION PUNTUACION MAXIMA

CRITERIOS EVALUABLES MEDIANTE JUICIO DE VALOR

Criterio 1. Subsistema robot auténomo terrestre 5
Criterio 2. Caracteristicas técnicas subsistema LiDAR 10
Criterio 3. Caracteristicas técnicas software de toma de datos 5
Criterio 4: Caracteristicas técnicas del software de procesado 10

b) La valoracion de este Informe se ha realizado sobre las ofertas presentadas en tiempo y
forma, que son las siguientes:

- Alisys Digital SLU

Las ofertas cumplen con todas las especificaciones minimas requeridas en el pliego.
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¢) Analisis yvaloracion de las ofertas presentadas:

Empresa: Alisys Digtal SLU
Valoracion/Puntuacidn Justificacion
Criterio 1. Subsistema robot autdnomo 5puntos La plataforma robética ofertada es el modelo SPOT del fabricante Boston
terrestre Dynamics.
Lapropuesta incluye el acceso al SDKy APl para el desarrollo de software ena
plataforma robot.

El sistema de vision presenta técnicamente un un rango de vision de 360°, con
camaras estéreo que facilitan audio y video.

Los grados de libertad de movimiento de la plataforma rabética son repartidos
por 2 actuadores en ambos lados de la cadera y 1 actuador por rodilla,
facilitando 12 grados de libertad de movimiento.

Criterio 2. Caracteristicas técnicas 10 puntos El subsistema LIDAR propuesto es un Leica BLK Arc, el cualincluye una camara
subsistemaLiDAR integrada de 360° horizontal y 270° vertical. Como tecnologfa de captura
empleada incorpora SLAM y Visual SLAM. Por atro lado, la aplicacidn de control
del subsistema es posible instalarlo bajo los sistemas operativos Android, iI0Sy

Windows.
Criterio 3. Caracteristicas técnicas 5 puntos La solucion informatica ofertada es la BLK ARC User Interface, permitiendo:
software de toma de datos +Verificary controlar entiempo real en campo la captura de datos.

+ Controlar en tiempo real los trabajos de escaneado, la gestion de proyectosy
la configuracion del subsistema LIDAR.

Criterio 4: Caracteristicas técnicas del 10 La ofertaincluye licencia de 4 softwares diferentes segin las funcionalidades;

software de procesado + Register 360 Plus BLK Edition para el registro y geo-referenciacion de nubes
de puntos, permitiendo la union de escaneos, deteccion automética de
dianas, limpieza de datos, etc.

+ Cyclone 3DR paralamodelizacion y generacion de texturas.

+ Cyclone Wrkflow Truview para la exportacion de nubes de puntos segin
distintos formatos y visores.

o Leica CloudWorx como plugin para AutoCAD, Revit, Bentley, entre otros.

La puntuacion total de la oferta de Alisys Digital SLU es igual a 30 puntos.



En Coérdoba, 9 de abril de 2024
Responsable Investigador




